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集成模块产品一览

集成模块是一种精密型安装准备就绪的线性系统，这种线性系统拥有紧凑的外形尺
寸和很高的性能指标、任意的长度、卓越的性价比和短交货期。

优点

两个集成的无间隙滚珠导轨导向系统实现最佳的运行状态、高额定载荷、	
高刚度
在很大的长度上拥有很高的运行速度，很高的精度和运行平稳性
通过驱动端的定心直径和螺纹能够方便地安装电机
开关位置可在全行程上调节，开关操作不用开关角铁
可从两侧面或通过滑台进行集中补充润滑 (脂润滑) ，因而保养费用	
低廉
通过滑台上的螺纹和销孔实现加装件的精密调整和可靠固定
集成模块型号 CKK 和 CKR 拥有相同的外形尺寸、类似的附件和加装件

–

–
–
–
–

–
–

结构

特别紧凑而精密的铝型材主体，带
两套内装式滚珠导轨导向系统，在
重载高速下能实现最佳的运行和动
作
安装准备就绪的集成模块在最大长
度 Lmax 内可任选长度 

铝滑台带集成的滑块

加装件

免保养数字式伺服电机，配有集成
式制动器和靠装的反馈装置
3 相步进电机
簧片或霍尔传感器
开关用插座和插头
铝型材固定电缆槽

–

–

–

–

–
–
–
–
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CKK CKR
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集成模块 CKK，配有滚珠导轨
导向系统和滚珠丝杠传动系统

集成模块 CKR，配有滚珠导轨
导向系统和齿形带传动系统

通过连接板使 CKK 和 CKR 得到相同的连接尺寸。
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为了经济地实现满足每个客户的应用要
求的解决方案，有多种电机-控制器的
组合可供选用。
在确定驱动器时，要时刻注意电机-控
制器元件的组合。
有关电机和控制器方面的详细资料请参
看产品样本“控制器、电器附件”。

电机和控制器产品一览

基于控制器和控制系统的电机
选择

VRDM

MSM

数字式交流伺服电机

3 相步进电机

MSK
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集成模块可以与电机、控制器和控制系
统一起成套供货。

带电源的单轴和多轴定位控
制器

Ecodrive Cs

Indradrive

SD326
SD328

完整的解决方案
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型号一览和额定载荷

型号名称 (规格)

集成模块由型号名称和规格所确定。
 
型号是按照导向及传动方式而归类的，
亦包括不带驱动器的模块。

型号	                      规格

C K  K集成模块 (举例) = 20-145

约 (mm)

A

系统 	 = 	 集成模块 (C)

导向	 = 	 滚珠导轨导向系统 (K)

驱动器	 =	 滚珠丝杠传动系统 (K) 	
	 	 	 或齿形带传动系统 (R)

导向的特征尺寸	 =

主体特征尺寸 =

型号 导向 驱动器 集成模块 集成模块 尺寸 A x H (mm) H1 额定动载荷 C (N)
在 CKK 中一个滑台

在 CKR 中一个短滑台

在 CKK 中两个滑台

在 CKR 中一个长滑台

集成模块 CKK

滚珠导轨导向系统 滚珠丝杠传动系统

CKK 12-90 90 x 40 56 4 620 7 500

CKK 15-110 110 x 50 66 15 600 25 340

CKK 20-145 145 x 65 85 37 600 61 080

CKK 25-200 200 x 100 127 55 000 89 340

CKR

滚珠导轨导向系统 齿形带传动系统

CKR 12-90 90 x 40 56 4 620 7 500

CKR 15-110 110 x 50 66 14 560 23 650

CKR 20-145 145 x 65 85 34 800 56 530

CKR 25-200 200 x 100 127 55 000 89 340
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说明：所有的集成模块都可以不带驱动器供货。

型号 导向 驱动器 集成模块 集成模块 尺寸 A x H (mm) H1 额定动载荷 C (N)
在 CKK 中一个滑台

在 CKR 中一个短滑台

在 CKK 中两个滑台

在 CKR 中一个长滑台

集成模块 CKK

滚珠导轨导向系统 滚珠丝杠传动系统

CKK 12-90 90 x 40 56 4 620 7 500

CKK 15-110 110 x 50 66 15 600 25 340

CKK 20-145 145 x 65 85 37 600 61 080

CKK 25-200 200 x 100 127 55 000 89 340

CKR

滚珠导轨导向系统 齿形带传动系统

CKR 12-90 90 x 40 56 4 620 7 500

CKR 15-110 110 x 50 66 14 560 23 650

CKR 20-145 145 x 65 85 34 800 56 530

CKR 25-200 200 x 100 127 55 000 89 340
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结构
特别紧凑而精密的铝型材 (主体) ，
带两套内装式滚珠导轨导向系统
精密滚珠丝杠传动系统，公差等级
为 7，配有无间隙螺母系统
铝制固定轴承支承，配有预紧的双
列角接触球轴承
浮动轴承支承，配有两个球轴承
一个或两个铝滑台，配有集成的	
滑块

加装件
步进电机或配有集成式制动器和靠
装的反馈装置的免保养数字式伺服
电机
用于安装电机的法兰和联轴器或皮
带联轴器
开关
开关用插座和插头
铝型材固定电缆槽

–

–

–

–
–

–

–

–
–
–

集成模块是一种精密型安装准备就绪的线性系统，这种线性系统拥有紧凑的外形尺
寸和很高的性能指标。 
卓越的性价比和短交货期。

产品一览

其它的优秀特性
可从两侧对滚珠导轨导向系统和滚珠丝杠传动系统进行集中补充润滑 (脂润滑) 
因而保养费用低廉
通过定心直径和螺纹能够方便地安装电机
通过一个或两个滑台上的螺纹和销孔实现加装件的精密校准和可靠固定
通过一个高刚度的铝盖板和两个带有加强钢丝的聚氨酯带间隙密封来保护内装
元件
开关位置可在全行程上调节，开关操作不用开关角铁
两个集成的无间隙滚珠导轨导向系统实现最佳的运转、高额定载荷、高刚度
中心布置的滚珠丝杠传动系统实现极低的安装高度
采用滚珠丝杠传动系统及无间隙螺母系统实现高的定位精度和重复精度
由于采用滚珠导轨导向系统、大规格丝杠直径和导程，及双浮动轴承，而能在高
精密性的同时，具有高运行速度

驱动器闭环控制器和开环控制器

–

–
–
–

–
–
–
–
–

安装和保养见“集成模块 
CKK 的说明”R310D4 2671

集成模块 CKK

用于简捷安装的连接板
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丝杠支撑用于 CKK 25-200 连接元件用于集成模块的固定
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结构
CKK 的结构

1 	 滚珠丝杠传动系统带无间隙、圆柱
形单螺母

2	 浮动轴承座
3	 配有两个内装式滑块的滑台
3a	 各配有两个内装式滑块的两个滑台
4	 铝盖板
5	 聚氨酯带 (循环式) 间隙密封
6	 固定轴承座
7	 主体

加装件：
8	 磁效应传感器
9	 固定电缆槽
10	 插座/插头
11	 连接板

12	 电机
13	 法兰和联轴器
14	 皮带联轴器

集成模块 CKK
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法兰和联轴器的安装
在所有配备滚珠丝杠传动系统的集成
模块上都可以通过法兰和联轴器加装
电机。
法兰的作用是将电机固定在集成模块
上，同时也作为联轴器的闭式箱体使
用。
借助于联轴器使电机的驱动转矩无张力
地传递给集成模块的传动轴。
我们的标准联轴器能平衡系统的热膨
胀。
在使用外来的联轴器时，一定要注意热
膨胀的问题。
1	 电机
2	 法兰
3	 联轴器
4	 集成模块

皮带联轴器的结构
在所有的集成模块上都可以通过一个皮
带联轴器来加装电机。
因此，这种集成模块的总长度比法兰加
联轴器安装形式的集成模块为短。
紧凑的封闭壳体一方面作为皮带的保
护，另一方面也用作电机的支架。
另外，还可以供货不同的减速比：

i = 1 : 1
i = 1 : 1.5
i = 1 : 2

皮带联轴器可以在四个方向上安装：
下、上 (RV01 和 RV02)
左、右 (RV03 和 RV04)

1	 集成模块
2	 拉制的、表面氧化的铝型材
3	 齿形带
4	 交流伺服电机
5	 齿形带的预紧： 

将预紧力 Fv 加在电机上 (Fv 在供货
时给出)

6	 带张紧组件的皮带轮固定器
7	 盖板
8	 端盖

–
–
–

–
–
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技术数据
一般技术数据
额定载荷和额定转矩

最大许用载荷

集成模块 CKK

规格 滑台数量 丝杠 额定动载荷 C (N) 额定动转矩 惯性矩 最大长度 移动重量

y y

z

z

导向 丝杠 固定轴承 Mt ML ly lz Lmax mb

d0 x P (Nm) (Nm) (cm4) (cm4) (mm) (kg)
CKK 12-90 1 12 x 2 4620 2240 6900 125 16 14.32 124.4 750 0.36 

12 x 5 3800
12 x 10 2500

2
(lm = 65 mm)

12 x 2 7500 2240 6900 200 240 14.32 124.4 750 0.59 
12 x 5 3800

12 x 10 2500
CKK 15-110 1 16 x 5 15600 12300 13400 515 80 37.74 318.7 1500 0.52 

 16 x 10 9600
16 x 16 6300

2
(lm = 85 mm)

16 x 5 25340 12300 13400 835 1075 37.74 318.7 1500 0.86 
 16 x 10 9600

16 x 16 6300
CKK 20-145 1 20 x 5 37600 14300 17000 1650 255 114.10 986.4 1800 1.21 

 20 x 20 9100
20 x 40 14000
25 x 10 15700

2
(lm = 100 mm)

20 x 5 61080 14300 17000 2685 3050 114.10 986.4 1800 2.06 
 20 x 20 9100

20 x 40 14000
25 x 10 15700

CKK 25-200 1 32 x 5 55000 21500 26000 3570 540 612.00 3008.0 2200
(带丝杠

支撑

5500)*

3.18 
 
 

32 x 10 31700
32 x 20 19700
32 x 32 19500

2
(lm = 175 mm)

32 x 5 89340 21500 26000 5800 7810 612.00 3008.0 2200
(带丝杠

支撑

5500)*

5.20 
 
 

32 x 10 31700
32 x 20 19700
32 x 32 19500

规格 滑台数量 最大许用力 (N) 最大许用转矩 (Nm)
Fz1max Fz2max Fymax Mtmax MLmax

CKK 12-90 1   4 620 4 620 2 490 125 16
2   7 500 7 500 4 050 200 240

CKK 15-110 1 12 000 6 000 3 480 198 31
2 19 490 9 740 5 650 322 414

CKK 20-145 1 29 000 14 500 8 410 638 100
2 47 110 23 550 13 660 1 030 1 180

CKK 25-200 1 42 200 21 100 12 230 1 372 209
2 68 550 34 270 19 880 2 228 2 999

从所希望的使用寿命的角度出发，证明
最大为 20 % 的额定动特性值 (C, Mt, 
ML ) 作为载荷最为合理。

合理的载荷
(推荐的经验值)

同时不可超过下述界限：
最大许用载荷
许用驱动转矩
许用速度

–
–
–

lm = 滑台中心间距 * 长度从 2200 到 5500 见章节“CKK 25-200 用丝杠支撑”
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ML/MLmax

ML/MLmax

ML/MLmax

C

Mt/Mtmax

Fz2maxFz1max

FymaxFymax

CC

lm

R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

E = 70 000 N/mm2弹性模量 E 

重量
不带电机和开关的重量计算。

重量公式：
单位长重量 (kg/mm) · 长度 L (mm) + 所
有与长度无关件 (滑台、轴承座等) 的重
量 (kg)

集成模块带一个滑台

集成模块带两个滑台
lm = 滑台中心间距

对额定动载荷与额定动转矩的说明
额定动载荷与额定动转矩是以 100 000 米行程为基准确定的。	
实际中经常以 50 000 米行程为基准。
在此情况下，作比较时：表格中的 C, Mt 和 ML 值乘以系数 1.26。

规格 滚珠丝杠 

传动系统

滑台数量 重量

(kg)
CKK 12-90 带 1 0.0055 · L + 0.9

2 0.0055 · L + 1.2
CKK 15-110 带 1 0.0092 · L + 1.6

2 0.0092 · L + 2.0
CKK 20-145 带 1 0.0178 · L + 3.0

2 0.0178 · L + 3.9
CKK 25-200 带 1 0.0299 · L + 6.7

2 0.0299 · L + 8.7
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20x20, 20x40, 25x10

12x2
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CKK 12-90

CKK 15-110

CKK 20-145

丝杠轴颈带键槽
由于应力集中效应和承载直径的减小，
请注意下述的最大驱动转矩值！

技术数据
许用驱动转矩 Mzul
图中所给的 Mzul 数值适用于下述条件：

水平工作
丝杠轴颈不带键槽
在丝杠轴颈上没有径向力作用

请注意所用联轴器的额定转矩！

–
–
–

集成模块 CKK

CKK 25-200

规格 Mzul
(Nm)

CKK 12-90 –
CKK 15-110 5.0
CKK 20-145 11.5
CKK 25-200 18.0

关于长度从 2200 到 5500 的技术数据见章节“集成模块	
CKK 25-200 用丝杠支撑”。
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CKK 12-90

CKK 15-110

CKK 20-145

许用速度 v
请注意电机转速！

CKK 25-200

关于长度从 2200 到 5500 的技术数据
见章节“集成模块 CKK 25-200 用丝杠
支撑”。
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通过皮带联轴器安装电机时，浮动轴承侧皮带联轴器的传动数据

技术数据

MRv	 =	 带皮带联轴器的系统在电机轴颈上的许用转矩 (请注意电机的最大转矩 Mmax)
MRRv 	=	 皮带联轴器在电机轴颈上的摩擦力矩

JRv		  =	 皮带联轴器的折算转动惯量

i		  =	 皮带联轴器减速比

1)  超长集成模块的许用转矩请询问

集成模块 CKK

电机 MSM 030C / MSK 030C MSM 040B / MSK 040C MSK 050C MSK 060C
摩擦力矩 MRRv  (Nm) 0.35 0.4 0.45 0.5

许用转矩

直至长度 L1) = … 在
折算转动惯量

在

许用转矩

直至长度 L1) = … 在
折算转动惯量

在

许用转矩 
直至长度 L1) = … 在 

折算转动惯量

在

许用转矩 
直至长度 L1) = … 在 

折算转动惯量

在

减速比 i  = … i = 1 i = 1.5 i = 1 i = 1.5 i = 1 i = 1.5 i = 1 i = 1.5 i = 1 i = 2 i = 1 i = 2 i = 1 i = 2 i = 1 i = 2
规格 丝杠

d0 x P
L

(mm)
MRv

(Nm)
MRv

(Nm)
JRv

(10–6 kgm2)
JRv

(10–6 kgm2)
L

(mm)
MRv

(Nm)
MRv

(Nm)
JRv

(10–6 kgm2)
JRv

(10–6 kgm2)
L

(mm)
MRv

(Nm)
MRv

(Nm)
JRv

(10–6 kgm2)
JRv

(10–6 kgm2)
L

(mm)
MRv

(Nm)
MRv

(Nm)
JRv

(10–6 kgm2)
JRv

(10–6 kgm2)
CKK 12-90 12 x 2 750 0.7 0.5 38 14

12 x 5 750 1.8 1.2
12 x 10 750 2.5 1.7

CKK 15-110 16 x 5 1400 2.5 1.7 41 16 900 6.0 4.0 240 82
16 x 10 1500 2.5 1.7 1200 6.9 4.6
16 x 16 1500 2.5 1.7 1500 6.9 4.6

CKK 20-145 20 x 5 1400 7.5 5.0 250 85 1200 10.5 5.2 1310 217
20 x 20 1800 7.5 5.0 1800 16 8.0
20 x 40 1800 7.5 5.0 1800 16 8.0
25 x 10 1800 7.5 5.0 1800 16 8.0

CKK 25-200 32 x 5 2200 12.0 6.0 1400 260
32 x 10 2200 19.0 11.0
32 x 20 2200 19.0 13.0
32 x 32 2200 19.0 13.0
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电机 MSM 030C / MSK 030C MSM 040B / MSK 040C MSK 050C MSK 060C
摩擦力矩 MRRv  (Nm) 0.35 0.4 0.45 0.5

许用转矩

直至长度 L1) = … 在
折算转动惯量

在

许用转矩

直至长度 L1) = … 在
折算转动惯量

在

许用转矩 
直至长度 L1) = … 在 

折算转动惯量

在

许用转矩 
直至长度 L1) = … 在 

折算转动惯量

在

减速比 i  = … i = 1 i = 1.5 i = 1 i = 1.5 i = 1 i = 1.5 i = 1 i = 1.5 i = 1 i = 2 i = 1 i = 2 i = 1 i = 2 i = 1 i = 2
规格 丝杠

d0 x P
L

(mm)
MRv

(Nm)
MRv

(Nm)
JRv

(10–6 kgm2)
JRv

(10–6 kgm2)
L

(mm)
MRv

(Nm)
MRv

(Nm)
JRv

(10–6 kgm2)
JRv

(10–6 kgm2)
L

(mm)
MRv

(Nm)
MRv

(Nm)
JRv

(10–6 kgm2)
JRv

(10–6 kgm2)
L

(mm)
MRv

(Nm)
MRv

(Nm)
JRv

(10–6 kgm2)
JRv

(10–6 kgm2)
CKK 12-90 12 x 2 750 0.7 0.5 38 14

12 x 5 750 1.8 1.2
12 x 10 750 2.5 1.7

CKK 15-110 16 x 5 1400 2.5 1.7 41 16 900 6.0 4.0 240 82
16 x 10 1500 2.5 1.7 1200 6.9 4.6
16 x 16 1500 2.5 1.7 1500 6.9 4.6

CKK 20-145 20 x 5 1400 7.5 5.0 250 85 1200 10.5 5.2 1310 217
20 x 20 1800 7.5 5.0 1800 16 8.0
20 x 40 1800 7.5 5.0 1800 16 8.0
25 x 10 1800 7.5 5.0 1800 16 8.0

CKK 25-200 32 x 5 2200 12.0 6.0 1400 260
32 x 10 2200 19.0 11.0
32 x 20 2200 19.0 13.0
32 x 32 2200 19.0 13.0
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	 L10h = 
60 · v
L10

Fm 

L10 =                   (	  ) C 
3
· 105

	 MR =  MRS

i
MR =

MRS + MRRv

集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

公式
额定寿命

摩擦力矩
通过法兰和联轴器安装电机

常数 k1, k2, k3
摩擦力矩 MR

通过皮带联轴器安装电机

以米为单位的额定寿命:

以小时为单位的额定寿命:

L10	 =	 以米为单位的额定寿命 	 (m)
L10h	=	 以小时为单位的额定寿命 	 (h) 
C	 =	 额定动载荷 	 (N)
Fm	 =	 平均当量动载荷 	 (N)
v	 =	 速度  
		  (从“许用速度”	
	 	 曲线图上查取)  	 (m/min)

MR	 =	 电机轴颈上的摩擦力矩	 (Nm)
MRS	=	 系统摩擦力矩	 (Nm)

MRRv=	皮带联轴器在电机轴颈上
      的摩擦力矩    	 (Nm)
i	 = 	减速比

集成模块 CKK

规格 丝杠 常数 摩擦力矩

MRS 

(Nm)

k1 k2 k3

d0 x P
1

滑台

2
滑台

CKK 12-90 12 x 2 1.279 1.303 0.013 0.101 0.11
12 x 5 1.454 1.600 0.011 0.633 0.15
12 x 10 2.138 2.750 0.011 2.533 0.18

CKK 15-110 16 x 5 5.088 5.303 0.029 0.633 0.44
16 x 10 6.076 6.937 0.029 2.533 0.47
16 x 16 8.161 10.365 0.033 6.485 0.50

CKK 20-145 20 x 5 22.516 23.054 0.079 0.633 0.60
20 x 20 33.962 42.575 0.0741 10.132 0.77
20 x 40 70.856 105.305 0.086 40.528 0.70
25 x 10 26.278 28.431 0.233 2.533 0.78

CKK 25-200 32 x 5 71.968 73.247 0.605 0.633 0.9
32 x 10 79.094 84.211 0.640 2.533 1.0
32 x 20 103.229 123.695 0.639 10.132 1.1
32 x 32 152.810 205.205 0.617 25.938 1.2

计算
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Jfr= JS+ JK + JBr

JS= (k1+ k2 · L + k3· mfr) ·10-6

JS= (k1+ k2 · L + k3· mfr) ·10-6

JS

i 2
Jfr=            + JRv + JBr 

i · v · 1000
n1 =

P

v < 

R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

转动惯量

通过法兰和联轴器安装电机

转速
在安装有减速机电机时，计算时要考虑
减速机的转动惯量和减速比。

联轴器数据
表中所给的联轴器与标准伺服电机一起
应用在集成模块 CKK... 中。

通过皮带联轴器安装电机

Jfr	 =	 外载转动惯量	 (kgm2)
JM	 =	 电机转动惯量	 (kgm2) 

Jges	 =	 总转动惯量	 (kgm2)
Jfr	 =	 外载转动惯量  	 (kgm2)
JS	 =	 包括外载转动惯量的
      系统转动惯量	   (kgm2)
JK	 =	 联轴器转动惯量	 (kgm2)
JBr	 =	 电机制动器转动惯量	 (kgm2)
JM	 =	 电机转动惯量	 (kgm2)
JRV	 =	 皮带联轴器折算在	
	 	 电机轴颈上的转动惯量	 (kgm2)  
mfr	 =	 外部负载	 (kg)
L	 =	 集成模块的长度	 (mm)
i	 =	 减速比
k1, k2, k3	 =	 常数，	
	 	 参看表格“常数”

用于搬运：

	 6 · JM ≥ Jfr 

用于加工：

	 1.5 · JM ≥ Jfr 

曲线图中的许用速度

v	 =	 许用速度	 (m/min)
n1	 =	 转速	 (1/min)
nmax	=	 电机的最大可用转速	 (1/min)
P	 =	 丝杠导程	 (mm)
i	 =	 减速比	

规格 联轴器的 

额定转矩 MK

转动惯量 JK 联轴器的重量

 (Nm) (10–6 kgm2) (kg)
CKK 12-90 14 12.13 0.092
CKK 15-110 14 12.13 0.092
CKK 20-145 26                42.30 0.140
CKK 25-200 50 200 0.7

Jges= Jfr+ JM = JS+ JK + JBr+ JM

Jges= Jfr+JM =       + JRv+JM+JBr
JS
i 2

n1 < nmax
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500 mm

m = 25 kg m = 25 kg

L

F = 0 N

集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

计算举例

集成模块的估算长度 L

已知数据
25 kg 的重量在最大速度为 40 m/min 的
条件下运行 500 mm。
根据技术数据和连接尺寸选取如下：

集成模块 CKK 15-110
单滑台
2% 预紧
带聚氨酯带间隙密封
通过法兰联轴器加装规格 41 的交流
伺服电机

–
–
–
–

在确定驱动装置时，要始终注意电机-闭环控制器的组合，因为电机型号和性能数
据 (例如，最大可用转速和最大转矩) 取决于所采用的闭环控制器或开环控制器。

滚珠丝杠传动系统的选取
参看“技术数据”章节的曲线图。

一般规律： 
首选最小的导程 (分辨率、制动距离、
长度)。

超程		  =  	2 · P = 2 · 16 mm = 32 mm
最大运行距离 	 = 	 行程有效 + 2 · 超程 
		  = 	 500 mm + 2 · 32
		  = 	 564 mm
集成模块长度 L	 =	 (行程 + 2 · 超程) + 90 (根据“部件和订货”章节中
                         用于 CKK 15-110 的公式)
		  =	 564 + 90
		  = 	 654 mm 

允许的滚珠丝杠传动系统，根据曲线图“许用速度”  
在 v = 40 m/min 和 L = 654 mm 时： 
			   丝杠 16 x 10 和丝杠 16 x 16 
选取滚珠丝杠传动系统 (较小的导程): 
			   丝杠 16 x 10 
具有最低许用驱动转矩 9 Nm 
根据曲线图“许用驱动转矩”

集成模块的长度计算 L
超程		  =  	 2 · P = 2 · 10 mm = 20 mm
最大运行距离 	 = 	 行程有效 + 2 · 超程
		  = 	 500 mm + 2 · 20 mm
		  = 	 540 mm
集成模块长度 L	 =	 (行程 + 2 · 超程) + 90 mm 
		  =	 540 mm + 90 mm
		  =	 630 mm

摩擦力矩 MR MR		  = 	MRS (参看“技术数据”)
MR		  = 	0.47 Nm

集成模块 CKK



23Bosch Rexroth AG

v  = 40 m/min 

P 10 mm

i · v · 1000
n1 =	                    =                                     = 4000 min-1 < nMmax	

1· 40 m/min · 1000

R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

转速 n
在 v = 40 m/min 时

结果

转动惯量 J
JS 	= (k1 + k2 · L + k3 · mf r) · 10-6 kgm2  	  
	 = (6.076 + 0.029 · 630 mm + 2.533 · 25 kg) ·10-6 kgm2   
	 = 87.67 · 10-6 kgm2 			   (k1. k2. k3 参看表格“常数”)

JK	 = 12.13 · 10-6 kgm2  		  (参看“技术数据”)

JBr	= 16 · 10-6 kgm2

Jfr	 = JS + JK + JBr

	 = 115.8 · 10-6 kgm2

用于搬运：

JM 	>         	 =

JM 	> 19.3 · 10-6 kgm2 

集成模块 CKK 15-110 
长度: 			   L = 630 mm 
滚珠丝杠传动系统： 	  
直径： 			   16 mm  
导程： 			   10 mm 
滑台数量： 		  1 
预紧： 			   2 % 
通过法兰和联轴器加装电机 
电机：		  – 最大可用转速 nMmax > 4000 min-1 
		  – 转动惯量 JM > 19.3 · 10-6 kgm2  
		  – 最大许用驱动转矩 Mper < 9 Nm 
		  注意联轴器额定转矩 MK 及摩擦力矩 MR  
		  (MK = 14 Nm; RR = 0.47 Nm) 
表格“部件和订货”中所有可以与 CKK 15-110 相配的交流伺服电机都能满足
上述条件。 
按下述方式选取准确的电机： 
–  根据要求在表格“交流伺服电机技术数据”中选取 
–  根据样本“控制器，电器附件”中的性能数据对驱动装置进行复核计算。

  Jfr  
6

115.8 · 10-6
 

6
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CKK 12-90

集成模块 CKK

开关安装 安装开关需用一个固定电缆槽。开关只允许安装在集成模块的一个侧面上 (左面或
右面)。 
有关开关安装和开关型号的详细数据请参看“开关安装”。

请检查所选的组合是否为允许的组合 (额定载荷、转矩、最大转速、电机数据等)!

订货举例：见询问/订货章节

部件号，长度

R0360 300 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装 电机 盖板 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

丝杠轴颈 丝杠 d0 x P 单滑台 双滑台 lm=65 减速比 
i =

安装 

组件 1)

用于电机 电机类型 带聚氨酯带 

间隙密封

标准记录 测量记录

12
 x

 2

12
 x

 5

12
 x

 1
0 连接板 连接板 不带 

制动器

带 

制动器不带 带 不带 带 不带 带

不带法兰

OF01 01 Ø8 03 01 02 01 40 02 41 00 00

01 02

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定电

缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

03
导程误差

05
定位精度

带法兰

 

MF01 01 Ø8 03 01 02 01 40 02 41

01 MSK 030C 84 85

05 MSM 030C 72 73

06
VRDM 397 37 38

VRDM 3910 39 40

带皮带联轴器

 

����

����

����

����

RV01 RV02
RV03  RV04

01 Ø8 03 01 02 01 40 02 41

1

11 MSK 030C 84 85

13 MSM 030C 72 73

1.5

21 MSK 030C 84 85

23 MSM 030C 72 73

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)

 包括安装附件

1)
2)

部件和订货
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带单滑台： 
L = (行程 + 2 · 超程) + 85 mm 
带双滑台 (lm = 65 mm): 
L = (行程 + 2 · 超程) + 150 mm 
行程 = 滑台中心在最外开关点之间	
      的最大距离。

大多数情况下合适的超程 (制动距离)  
参考值： 
超程 = 2 · 丝杠导程 P 
例如： 
丝杠 12 x 10 (d0 x P), 
超程 = 2 · 10 = 20 mm 

集成模块
长度计算

部件号，长度

R0360 300 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装 电机 盖板 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

丝杠轴颈 丝杠 d0 x P 单滑台 双滑台 lm=65 减速比 
i =

安装 

组件 1)

用于电机 电机类型 带聚氨酯带 

间隙密封

标准记录 测量记录

12
 x

 2

12
 x

 5

12
 x

 1
0 连接板 连接板 不带 

制动器

带 

制动器不带 带 不带 带 不带 带

不带法兰

OF01 01 Ø8 03 01 02 01 40 02 41 00 00

01 02

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定电

缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

03
导程误差

05
定位精度

带法兰

 

MF01 01 Ø8 03 01 02 01 40 02 41

01 MSK 030C 84 85

05 MSM 030C 72 73

06
VRDM 397 37 38

VRDM 3910 39 40

带皮带联轴器

 

����

����

����

����

RV01 RV02
RV03  RV04

01 Ø8 03 01 02 01 40 02 41

1

11 MSK 030C 84 85

13 MSM 030C 72 73

1.5

21 MSK 030C 84 85

23 MSM 030C 72 73

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)

 包括安装附件

1)
2)
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L/2

35 35

20

27

32 33,5L

21

54

Ø
8 h

7

�

� �

�

�
��

�
�

���

D

E
F

G LM

H
K

L R

D

LM LF

集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

CKK 12-90 尺寸
所有尺寸的单位都为 mm
各图的比例尺不同

集中润滑（脂润滑）： 
通过在每个滑台上两个喇叭形润滑嘴 DIN 3405-D3  
(润滑位置在 L/2) 之一进行润滑 
带一个滑台的模块：每侧一个润滑孔，位置在 L/2

a)

lm = 65

集成模块 CKK

进一步的详细数据和尺寸见“电机”部分

用于滑台上装件的润滑
接口

a)

驱动滑块

Ø 4H7 - 6 深 (4 个)

最大行程距离/2

有效行程 / 2超程

M4 - 7 深 (8 个)

最大行程距离/2

有效行程 / 2 超程

款式 OF01 款式 RV01, RV02, RV03, RV04

款式 MF01
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M4 - 9 深 (4 个)

用于固定电缆槽，

插座

用于采用夹紧块固定

款式 电机 尺寸 (mm)
D E F G H K LF LM LR

i=1 i=1.5 不带 

制动器

带 

制动器

i=1 i=1.5

RV01/RV02
RV03/RV04

MSM 030C 60 103.5 89.5 64.5 37 21 33 – – 179 165
MSK 030C 54 – –

MF01 MSM 030C 60 – – – – – – 71.5 138.5 171.5 – –
MSK 030C 54 – – – – – – 70.0 188 213 – –
VRDM 397 85 – – – – – – 71.5 110 156.5 – –
VRDM 3910 85 – – – – – – 71.5 140 186.5 – –

连接板见“固定”章节

(主体特征尺寸)
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CKK 15-110

集成模块 CKK

开关安装 安装开关需用一个固定电缆槽。开关只允许安装在集成模块的一个侧面上 (左面或
右面)。 
有关开关安装和开关型号的详细数据请参看“开关安装”。

请检查所选的组合是否为允许的组合 (额定载荷、转矩、最大转速、电机数据等)!

订货举例：见询问/订货章节

部件号，长度

R0360 400 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装 电机 盖板 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

丝杠轴颈 丝杠 d0 x P 单滑台 双滑台 lm=85 减速比

i =
安装 

组件1)

用于电机 电机类型 带聚氨酯带 

间隙密封

标准记录 测量记录

16
 x

 5

16
 x

 1
0

16
 x

 1
6 连接板 连接板 不带 

制动器

带 

制动器不带 带 不带 带 不带 带

不带法兰

OF01 01
Ø11 01 02 03

01 40 02 41 00 00

01 02

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

03
导程误差

05
定位精度

Ø11
带键槽

11 12 13

带法兰

 

MF01 01 Ø11 01 02 03 01 40 02 41

01 MSK 030C 84 85

03 MSK 040C 86 87

04
VRDM 397 37 38

VRDM 3910 39 40

05 MSM 030C 72 73

06 MSM 040B 74 75

带皮带联轴器

 

����

����

����

����

RV01 RV02
RV03  RV04

01 Ø11 01 02 03 01 40 02 41

1

11 MSK 030C 84 85

13 MSK 040C 86 87

15 MSM 030C 72 73

17 MSM 040B 74 75

1.5

21 MSK 030C 84 85

23 MSK 040C 86 87

25 MSM 030C 72 73

27 MSM 040B 74 75

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)

部件和订货
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带单滑台： 
L = (行程 + 2 · 超程) + 90 mm 
带双滑台 (lm = 85 mm): 
L = (行程 + 2 · 超程) + 175 mm 
行程 = 滑台中心在最外开关点之间	
      的最大距离。

大多数情况下合适的超程 (制动距离)  
参考值： 
超程 = 2 · 丝杠导程 P 
例如： 
丝杠 16 x 10 (d0 x P), 
超程 = 2 · 10 = 20 mm 

集成模块
长度计算

部件号，长度

R0360 400 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装 电机 盖板 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

丝杠轴颈 丝杠 d0 x P 单滑台 双滑台 lm=85 减速比

i =
安装 

组件1)

用于电机 电机类型 带聚氨酯带 

间隙密封

标准记录 测量记录

16
 x

 5

16
 x

 1
0

16
 x

 1
6 连接板 连接板 不带 

制动器

带 

制动器不带 带 不带 带 不带 带

不带法兰

OF01 01
Ø11 01 02 03

01 40 02 41 00 00

01 02

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

03
导程误差

05
定位精度

Ø11
带键槽

11 12 13

带法兰

 

MF01 01 Ø11 01 02 03 01 40 02 41

01 MSK 030C 84 85

03 MSK 040C 86 87

04
VRDM 397 37 38

VRDM 3910 39 40

05 MSM 030C 72 73

06 MSM 040B 74 75

带皮带联轴器

 

����

����

����

����

RV01 RV02
RV03  RV04

01 Ø11 01 02 03 01 40 02 41

1

11 MSK 030C 84 85

13 MSK 040C 86 87

15 MSM 030C 72 73

17 MSM 040B 74 75

1.5

21 MSK 030C 84 85

23 MSK 040C 86 87

25 MSM 030C 72 73

27 MSM 040B 74 75

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)
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F
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L R

a)

集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

所有尺寸的单位都为 mm
各图的比例尺不同

进一步的详细数据和尺寸见“电机”部分 

CKK 15-110 尺寸

集成模块 CKK

集中润滑（脂润滑）： 
通过在每个滑台上两个喇叭形润滑嘴 DIN 3405-D3  
(润滑位置在 L/2) 之一进行润滑 
带一个滑台的模块：每侧一个润滑孔，位置在 L/2

a)

lm = 85 用于滑台上装件的润滑
接口

驱动滑块

Ø 5H7 - 8 深 (4 个)

最大行程距离/2

有效行程/2超程

M5 - 10 深 (8 个)

最大行程距离/2

有效行程/2 超程

款式 OF01 款式 RV01, RV02, RV03, RV04

款式 MF01
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

用于固定电缆槽，

插座

用于采用夹紧块固定

款式 电机 尺寸 (mm)
D E F G H K LF LM LR

i=1 i=1.5 不带 

制动器

带 

制动器

i=1 i=1.5

RV01/RV02
RV03/RV04

MSM 030C 60 103.5 115 64.5 37 25.5 33 – – 179 191
MSM 040B 80 145 139.5 88 51 25.5 43.5 – – 250 250
MSK 030C 54 103.5 115 64.5 37 25.5 33 – – 179 191
MSK 040C 82 145 139.5 88 51 25.5 43.5 – – 250 250

MF01 MSM 030C 60 – – – – – – 72 138.5 171.5 – –
MSM 040B 80 – – – – – – 83 157.5 191.5 – –
MSK 030C 54 – – – – – – 75 188 213 – –
MSK 040C 82 – – – – – – 77.5 185.5 215.5 – –
VRDM 397 85 – – – – – – 77.5 110 156.5 – –
VRDM 3910 85 – – – – – – 77.5 140 186.5 – –

连接板见“固定”章节

M6 - 12 深 (4 个)

(主体特征尺寸)



32 Bosch Rexroth AG 集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

开关安装 安装开关需用一个固定电缆槽。开关只允许安装在集成模块的一个侧面上 (左面或
右面)。 
有关开关安装和开关型号的详细数据请参看“开关安装”。

请检查所选的组合是否为允许的组合 (额定载荷、转矩、最大转速、电机数据等)!

订货举例：见询问/订货章节

CKK 20-145

集成模块 CKK

部件号，长度

R0360 500 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装 电机 盖板 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

丝杠轴颈 丝杠 d0 x P 单滑台 双滑台  
lm = 100 mm

减速比

i =
安装 

组件 1)

用于电机 电机类型 带聚氨酯带 

间隙密封

标准记录 测量记录

20
 x

 5

20
 x

 2
0

25
 x

 1
0

20
 x

 4
0

连接板 连接板 不带 

制动器

带 

制动器不带 带 不带 带 不带 带

不带法兰

OF01 01

Ø14 21 22 23
01 40 02 41

00 00

01 02

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

03
导程误差

05
定位精度

Ø14 带键槽 14 15 16

Ø14 24
06 08 07 09

Ø14 带键槽 17

带法兰

 

MF01 01 Ø14

21 22 23 01 40 02 41
30 MSK 040C 86 87

31 VRDM 3913 41 42

24 06 08 07 09
32 MSM 040B 74 75

33 MSK 050C 88 89

带皮带联轴器

 

����

����

����

����

RV01
RV02
RV03  
RV04

01 Ø14

21 22 23 01 40 02 41 1

11 MSK 040C 86 87

35 MSK 050C 88 89

17 MSM 040B 74 75

1.5

21 MSK 040C 86 87

24 06 08 07 09 27 MSM 040B 74 75

2 36 MSK 050C 88 89

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)

部件和订货
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带单滑台： 
L = (行程 + 2 · 超程) + 110 mm 
带双滑台 (lm = 100 mm): 
L = (行程 + 2 · 超程) + 210 mm 
行程 = 滑台中心在最外开关点之间	
      的最大距离。

大多数情况下合适的超程 (制动距离)  
参考值： 
超程 = 2 · 丝杠导程 P 
例如：  
丝杠 25 x 10 (d0 x P), 
超程 = 2 · 10 = 20 mm 

集成模块
长度计算

部件号，长度

R0360 500 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装 电机 盖板 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

丝杠轴颈 丝杠 d0 x P 单滑台 双滑台  
lm = 100 mm

减速比

i =
安装 

组件 1)

用于电机 电机类型 带聚氨酯带 

间隙密封

标准记录 测量记录

20
 x

 5

20
 x

 2
0

25
 x

 1
0

20
 x

 4
0

连接板 连接板 不带 

制动器

带 

制动器不带 带 不带 带 不带 带

不带法兰

OF01 01

Ø14 21 22 23
01 40 02 41

00 00

01 02

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

03
导程误差

05
定位精度

Ø14 带键槽 14 15 16

Ø14 24
06 08 07 09

Ø14 带键槽 17

带法兰

 

MF01 01 Ø14

21 22 23 01 40 02 41
30 MSK 040C 86 87

31 VRDM 3913 41 42

24 06 08 07 09
32 MSM 040B 74 75

33 MSK 050C 88 89

带皮带联轴器

 

����

����

����

����

RV01
RV02
RV03  
RV04

01 Ø14

21 22 23 01 40 02 41 1

11 MSK 040C 86 87

35 MSK 050C 88 89

17 MSM 040B 74 75

1.5

21 MSK 040C 86 87

24 06 08 07 09 27 MSM 040B 74 75

2 36 MSK 050C 88 89

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)
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a)

集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

所有尺寸的单位为 mm
各图的比例尺不同

CKK 20-145 尺寸

集成模块 CKK

集中润滑（脂润滑）： 
通过在每个滑台上两个喇叭形润滑嘴 DIN 3405-D3  
(润滑位置在 L/2) 之一进行润滑 
带一个滑台的模块：每侧一个润滑孔，位置在 L/2

a)

进一步的详细数据和尺寸见“电机”部分

lm = 100 用于滑台上装件的润滑
接口

驱动滑块

Ø 6H7 - 10 深 (4 个)

最大行程距离/2

有效行程 / 2超程

M6 - 12 深 (8 个)

最大行程距离/2

有效行程 / 2 超程

款式 OF01 款式 RV01, RV02, RV03, RV04

款式 MF01



35Bosch Rexroth AGR310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

用于固定电缆槽，

插座

用于采用夹紧块固定

款式 电机 尺寸 (mm)
D E F G H K LF LM LR

i=1 i=1.5 i=2 不带 

制动器

带 

制动器

i=1 i=1.5 i=2

RV01/RV02
RV03/RV04

MSM 040B 80 157.5 162 – 88 51 34 43.5 – – – 267 267 –
MSK 040C 82 157.5 162 – 88 51 34 43.5 – – – 267 267 –
MSK 050C 100 165 162 116 66 34 56 – – – 297 – 297

MF01 MSM 040B 80 – – – – – – – 81 157.5 191.5 – – –
MSK 040C 82 – – – – – – – 85 185.5 215.5 – – –
MSK 050C 98 – – – – – – – 95 203 233 – – –
VRDM 3913 85 – – – – – – – 81 170 216.5 – – –

连接板见“固定”章节

M6 - 12 深 (4 个)
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CKK 25-200

集成模块 CKK

开关安装 安装开关需用一个固定电缆槽。开关只允许安装在集成模块的一个侧面上 (左面或
右面)。 
有关开关安装和开关型号的详细数据请参看“开关安装”。

请检查所选的组合是否为允许的组合 (额定载荷、转矩、最大转速、电机数据等)!

订货举例：见询问/订货章节

部件号，长度

R0360 600 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台5) 电机安装 电机 盖板 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

丝杠轴颈 丝杠 d0 x P 单滑台 双滑台 lm= 175 mm 减速比 
i =

安装 

组件 1)

用于电机 电机类型 带聚氨酯带 

间隙密封

标准记录 测量记录

32
 x

 5

32
 x

 1
0

32
 x

 2
0 

   
 

32
 x

 3
2

连接板 连接板 不带 

制动器

带 

制动器

不带 带
不带 带 不带 带

不带法兰

OF01 01

Ø16 01 02 03 04

01 40 11 41

00 00

01 02

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

27霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

感应式/机械式开关3)

机械式 15

1 
个
开
关
角
铁

4)
 1

6

2 
个
开
关
角
铁

4)
 2

6

插座- 

插头

17

感应式

常闭式
11

感应式 
常开式

13

电缆槽长度 = L 20

01

02
摩擦力矩

03
导程误差

05
定位精度

Ø16
带键槽

11 12 13 14

带法兰

 

MF01 01 Ø16 01 02 03 04

02 MSK 076C 92 93

03 MSK 060C 90 91

带皮带联轴器

 

����

����

����

����

RV01
RV02
RV03
RV04

01 Ø16 01 02 03 04

1 27 MSK 060C 90 91

2 28 MSK 060C 90 91

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

 磁效应传感器和机械式/感应式开关不能共同安装在一个侧面上。

 开关角铁只能与连接板一起安装。

 在使用丝杠支撑时要注意指明正确的选项号：见“丝杠支撑”章节

1)
2)
3)
4)
5)

部件和订货
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带单滑台: 
L = (行程 + 2 · 超程) + 200 mm 
带双滑台 (lm = 175 mm): 
L = (行程 + 2 · 超程) + 375 mm 
行程 = 滑台中心在最外开关点之间	
      的最大距离。

大多数情况下合适的超程 (制动距离)  
参考值： 
超程 = 2 · 丝杠导程 P 
例如：  
丝杠 32 x 10 (d0 x P), 
超程 = 2 · 10 = 20 mm 

集成模块
长度计算

部件号，长度

R0360 600 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台5) 电机安装 电机 盖板 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

丝杠轴颈 丝杠 d0 x P 单滑台 双滑台 lm= 175 mm 减速比 
i =

安装 

组件 1)

用于电机 电机类型 带聚氨酯带 

间隙密封

标准记录 测量记录

32
 x

 5

32
 x

 1
0

32
 x

 2
0 

   
 

32
 x

 3
2

连接板 连接板 不带 

制动器

带 

制动器

不带 带
不带 带 不带 带

不带法兰

OF01 01

Ø16 01 02 03 04

01 40 11 41

00 00

01 02

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

27霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

感应式/机械式开关3)

机械式 15

1 
个
开
关
角
铁

4)
 1

6

2 
个
开
关
角
铁

4)
 2

6

插座- 

插头

17

感应式

常闭式
11

感应式 
常开式

13

电缆槽长度 = L 20

01

02
摩擦力矩

03
导程误差

05
定位精度

Ø16
带键槽

11 12 13 14

带法兰

 

MF01 01 Ø16 01 02 03 04

02 MSK 076C 92 93

03 MSK 060C 90 91

带皮带联轴器

 

����

����

����

����

RV01
RV02
RV03
RV04

01 Ø16 01 02 03 04

1 27 MSK 060C 90 91

2 28 MSK 060C 90 91

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

 磁效应传感器和机械式/感应式开关不能共同安装在一个侧面上。

 开关角铁只能与连接板一起安装。

 在使用丝杠支撑时要注意指明正确的选项号：见“丝杠支撑”章节

1)
2)
3)
4)
5)



38 Bosch Rexroth AG

79,5 79,5

��

�����

�
�
�

� ��

��
�

��
� ��

��
�

��

��
��

��

D

E
F

G LM

H
K

L R

D

LM LF

a)

集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

所有尺寸的单位为 mm
各图的比例尺不同

进一步的详细数据和尺寸见“电机”部分

CKK 25-200 尺寸

集成模块 CKK

集中润滑（脂润滑）： 
通过在每个滑台上两个喇叭形润滑嘴 DIN 3405-AM6  
(润滑位置在 L/2) 之一进行润滑 
带一个滑台的模块：每侧一个润滑孔，位置在 L/2

a)

lm = 175
用于滑台上装件的润滑
接口

驱动滑块

Ø 8H7 - 12 深 (4 个)

最大行程距离/2

有效行程/2超程

M8 - 16 深 (8 个)

最大行程距离/2

有效行程/2 超程

款式 OF01 款式 RV01, RV02, RV03, RV04

款式 MF01
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

用于固定电缆槽

用于开关安装

用于采用夹紧块固定

用于采用槽块

固定

款式 电机 尺寸 (mm)
D E F G H K LF LM LR

i=1 i=2 不带 

制动器

带 

制动器

i=1 i=2

RV01/RV02
RV03/RV04

MSK 060C 116 267.5 265 116 66 56 59 – – – 403 403

MF01 MSK 060C 116 – – – – – – 125 226 259 – –
MSK 076C 140 – – – – – – 133 – 292.5 – –

连接板见“固定”章节

M8 - 12 深 (4 个)
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集成模块 CKK 25-200 用丝杠支撑

丝杠支撑作为标准选项可通过选项号
进行选择。
可在直至 5500 mm 长的大长度上实
现很高的速度。
在所有的长度上最大的驱动转矩。
丝杠支撑的导向在主体中。
在滑台与丝杠支撑间通过橡胶垫实
现缓冲。
最多可以集成 5 个丝杠支撑。
丝杠支撑为免保养。
通过盖板和间隙密封给丝杠支撑提
供保护。
丝杠支撑在所有的方向上防止铝盖
板弯曲。

–

–

–
–
–

–
–
–

–

新的丝杠支撑提供下列优点：

集成模块 CKK
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技术数据

1)  在两个滑台时，摩擦力矩提高 0.1 Nm。

F	在使用带丝杠支撑的集成模块时，下列数据仅适用于水平工作。
	 上下的安装请询问。

在一个滑台时的摩擦力矩 MR 1)

滑台数量 款式 滑台的选项号 重量

(kg)
长度

max (mm)
长度计算

1 个滑台 不带丝杠支撑 01 0.0299 x L + 6.7 2200 L = 行程 + 2 x 超程 +200
1 个丝杠支撑 02 0.0299 x L + 6.7 加 0.2 kg/丝杠

支撑

3500 L = 行程 + 2 x 超程 +315
2 个丝杠支撑 03 4600 L = 行程 + 2 x 超程 +440
3 个丝杠支撑 04 5500 L = 行程 + 2 x 超程 +565
4 个丝杠支撑 05 5500 L = 行程 + 2 x 超程 +690
5 个丝杠支撑 06 5500 L = 行程 + 2 x 超程 +815

2 个滑台 不带丝杠支撑 11 0.0299 x L + 8.7 2200 L = 行程 + 2 x 超程 +375
1 个丝杠支撑 12 0.0299 x L + 8.7 加 0.2 kg/丝杠

支撑

3600 L = 行程 + 2 x 超程 +490
2 个丝杠支撑 13 4700 L = 行程 + 2 x 超程 +615
3 个丝杠支撑 14 5500 L = 行程 + 2 x 超程 +740
4 个丝杠支撑 15 5500 L = 行程 + 2 x 超程 +865
5 个丝杠支撑 16 5500 L = 行程 + 2 x 超程 +990

丝杠规格 MR (Nm)
不带丝杠支撑 带 1 个丝杠支撑 带 2 个丝杠支撑 带 3 个丝杠支撑 带 4 个丝杠支撑 带 5 个丝杠支撑

32 x 5 0.9 1.1 1.2 1.4 1.6 1.7
32 x 10 1.0 1.2 1.4 1.5 1.7 1.9
32 x 20 1.1 1.3 1.5 1.7 1.9 2.1
32 x 32 1.2 1.4 1.7 1.9 2.1 2.3
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技术数据

集成模块 CKK

许用速度 v
(注意电机转速)

不带丝杠支撑
带 1 个丝杠支撑 

带 2 个丝杠支撑
带 3 个丝杠支撑 

带 4 个丝杠支撑
带 5 个丝杠支撑

集成模块 CKK 25-200 用丝杠支撑
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

不带丝杠支撑

曲线图中表达 Mzul 的数值适用于下列
条件：

水平工作
丝杠轴颈不带键槽
在丝杠轴颈上没有径向力作用 
注意所使用的联轴器的额定转矩！

–
–
–

许用驱动转矩  Mzul 丝杠轴颈带键槽

由于应力集中效应和承载直径的减小，
注意驱动转矩的最大值 18 Nm! c 曲线图的数值与驱动转矩的最大

值 (Mzul  = 18 Nm) 进行比较，取
较小的数值。

丝杠 32x32

丝杠 32x10

M
zu

l (
N

m
)

丝杠 32x5

丝杠 32x20

M
zu

l (
N

m
)
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其它的优秀特性
通过滑台上的螺纹和销孔实现靠装件的精密校准和可靠固定
张紧侧的端头带有集成的齿形带张紧系统。齿形带转向器配有永久润滑的球轴
承支承
可以从两侧或通过滑台对滚珠导轨导向系统进行集中补充润滑 (脂润滑)，因而保
养费用低廉
通过端头上的定心直径和螺纹能够方便地安装电机
两个集成的无间隙滚珠导轨导向系统实现最佳的运转、高额定载荷、高刚度
在直至 10 000 mm 的大范围内，在高精密和平稳运行的条件下，能达到很高的
运行速度
通过侧面的铝板条实现齿形带的间隙密封和导向
开关位置可在全行程上调节，开关操作不用开关角铁 (在 CKR 25-200 中带开关
角铁)

–
–

–

–
–
–

–
–

产品一览

集成模块是一种精密型安装准备就绪的线性系统，这种线性系统拥有紧凑的外形尺
寸和很高的性能指标、任意的长度、卓越的性价比和短交货期。

结构
特别紧凑而精密的铝型材主体，带两
套内装式滚珠导轨导向系统，在重载
高速下能实现最佳的运行和动作
安装准备就绪的集成模块在最大长度 
Lmax 内可任选长度
铝制滑台有两种长度，根据负载选用
由预紧的齿形带驱动

–

–

–
–

加装件
免保养数字式伺服电机，配有集成式
制动器和靠装的反馈装置
减速器，型号 LP
簧片或霍尔传感器
开关用插座和插头
铝型材固定电缆槽

–

–
–
–
–

集成模块 CKR
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减速器：
通过不同的减速比可以实现外载重量与电机转动惯量间的最
佳匹配。

连接板用于简捷的安装
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

结构

集成模块 CKR

CKR 的结构
1 齿形带
2 驱动端头
3 滑台

款式“短滑台”带 2 个滑块
款式“长滑台”带 4 个滑块

4 主体
5 张紧侧端头

加装件：
6 磁效应传感器
7 固定电缆槽
8 插座/插头
9 电机
10 减速器 LP
11 连接板

–
–
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减速器的结构
在所有的集成模块 CKR 上，都可以通
过法兰来加装一个行星轮减速器。法兰
用于将减速器固定在集成模块上和作为
连接部位的封闭壳体使用。由于这种直
接连接无需联轴器，从而最大程度地降
低了扭转变形。
多种减速比可选：
i = 3 (在 CKR 20-145 和 25-200 中)
i = 5
i = 10

1 电机
2 减速器
3 法兰
4 驱动端头
5 集成模块

直接安装电机，i = 1
电机通过一个法兰直接连接在集成模块
的驱动端头上。
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集成模块 CKR

齿形带的延长 ∆L = (F · L)/cspec

E = 70 000 N/mm2	弹性模量 E

不带电机和开关及传感器的重量计算。
重量公式：重量 (kg/mm) · 长度 L (mm) + 所有与长度无关件的重量 (滑台、驱动
器、张紧装置等) (kg)
(+ 附加重量 (kg))

重量

最大允许载荷

集成模块 滑台长度 驱动器类型 重量 减速器附加重量

(kg)(mm) (kg)
CKR 12-90 102 不带驱动器 0.0044 · L + 0.77 –

驱动器 i = 1 0.0044 · L + 0.96 1.00 (LP050)
156 不带驱动器 0.0043 · L + 0.96 –

驱动器 i = 1 0.0043 · L + 1.15 1.00 (LP050)
CKR 15-110 170 不带驱动器 0.0074 · L + 1.55 –

驱动器 i = 1 0.0074 · L + 1.79 1.02 (LP050)
215 不带驱动器 0.0073 · L + 1.84 –

驱动器 i = 1 0.0073 · L + 2.08 1.02 (LP050)
CKR 20-145 180 不带驱动器 0.0122 · L + 2.84 –

驱动器 i = 1 0.0122 · L + 3.53 2.29 (LP070)
240 不带驱动器 0.0122 · L + 3.47 –

驱动器 i = 1 0.0122 · L + 4.16 2.29 (LP070)
CKR 25-200 265 不带驱动器 0.0233 · L + 8.99 –

驱动器 i = 1 0.0233 · L + 10.23 4.37 (LP090) / 11.36 (LP120)
405 不带驱动器 0.0231 · L + 10.83 –

驱动器 i = 1 0.0231 · L + 12.07 4.37 (LP090) / 11.36 (LP120)

规格 滑台长度 齿形带

型号

导向的 

额定动载荷

额定动转矩 惯性矩

z

z

yy

移动重量 最大长度 单位长 

弹性系数

C
(N)

Mt

(Nm)
ML

(Nm)
Iy

(cm4)
Iz

(cm4)
mB

(kg)
Lmax

(mm)
cspec

(N/mm · m)
CKR 12-90 102 AT 3 4620 110 16 12.8 115.3 0.32 5500 350

156 AT 3 7500 360 240 12.8 115.3 0.55
CKR 15-110 170 AT 5 14560 480 80 32.7 282.9 0.52 1050

215 AT 5 23650 780 1000 32.7 282.9 0.87
CKR 20-145 180 AT 5 34800 1530 260 87.5 903.9 0.99 1225

240 AT 5 56530 2480 2820 87.5 903.9 1.67
CKR 25-200 265 AT 10 55000 3570 360 465.6 3316.6 2.40 10000 4000

405 AT 10 89340 5800 7810 465.6 3316.6 4.24

规格 滑台长度 最大允许载荷 (N) 最大允许转矩 (Nm)
Fz1max Fz2max Fymax Mtmax MLmax

CKR 12-90 102   4620 4120 1195 110 16
156   7500 6700 2170 180 210

CKR 15-110 170 11200 5600 3240 180 40
215 18190 9090 5270 300 380

CKR 20-145 180 26760 13380 7760 580 130
240 43470 21730 12600 950 1080

CKR 25-200 265 42300 21150 12260 1370 180
405 68710 34350 19920 2230 3000

技术数据

额定载荷和转矩
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

对额定动载荷与额定动转矩的说明
额定动载荷与额定动转矩是以 100 000 米行程为基准确定的。实际中经常以	
50 000 米行程为基准。在此情况下，作比较时：表格中的 C, Mt 和 ML值乘以	
系数 1.26。

集成模块带长滑台

集成模块带短滑台
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技术数据
驱动器数据

集成模块 CKR

 最大 1000 循环/小时1)

规格 驱动器类型 减速器减速比 最大驱动转矩1) 进给常数 齿形带

型号

宽度 齿间距 最大齿形带 

工作力

齿形带 

弹性极限

i Ma

(Nm)
u

(mm/U)
b

(mm)
T

(mm)
F

(N)
Fzul

(N)
CKR 12-90 i = 1 1 8.0 90.0 AT 3 35 3 560 1600

减速器， 
LP050

5 1.6 18.0
10 0.8 9.0

CKR 15-110 i = 1 1 13.5 120.0 AT 5 50 5 705 4200
减速器， 
LP050

5 2.4 24.0
10 1.1 12.0

CKR 20-145 i = 1 1 32.5 165.0 AT 5 70 5 1235 4800
减速器， 
LP070

3 10.6 55.0
5 6.4 33.0
10 3.2 16.5

CKR 25-200 i = 1 1 112.7 250.0 AT10 100 10 2830 17000
1 带键槽 99.8 250.0

减速器，	

LP090
3 24.0 83.3
5 18.0 50.0
10 8.0 25.0

减速器， 
LP120

3 37.6 83.3
5 22.5 50.0
10 11.2 25.0

驱动器数据，不带电机 (i = 1)

规格 驱动器直径

(mm)
进给常数

(mm)
速度

(m/s)

齿形带型号 在滑台上的折算转动惯量

短滑台

(kgm2)
长滑台

(kgm2)
CKR 12-90 28.65 90 至 3 AT 3

宽 35 mm
(0.71 + 0.00032 · L) · 10–4 (1.08 + 0.00032 · L) · 10–4

CKR 15-110 38.20 120 至 5 AT 5
宽 50 mm

(2.91 + 0.00136 · L) · 10–4 (3.80 + 0.00136 · L) · 10–4

CKR 20-145 52.52 165 至 5 AT 5
宽 70 mm

(10.57 + 0.00317 · L) · 10–4 (14.49 + 0.00317 · L) · 10–4

CKR 25-200 79.58 250 至 5 AT10
宽 100 mm

(76.18 + 0.01840 · L) · 10–4 (88.87 + 0.01840 · L) · 10–4
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

计算

以米为单位的额定寿命

以小时为单位的额定寿命

L10	 =	以米为单位的额定寿命	 (m)
L10h	 =	以小时为单位的额定寿命 	 (h)
C	 =	额定动载荷 	 (N)
Fm	 =	平均当量动载荷	 (N)
vm	 =	平均速度 (m/s)

MR	 =	电机轴颈上的摩擦力矩	 (Nm)
MRS	=	系统摩擦力矩	 (Nm)

MRLP	=	减速器的摩擦力矩	 (Nm)
i	 = 	减速比

通过减速器安装电机

公式

通过法兰和联轴器安装电机

摩擦力矩

额定寿命

摩擦力矩 规格 电机 减速器型号 i MRS 
(Nm)

MRLP 
(Nm)

12-90 MSK030C 减速器 LP050 5, 10 0.58 0.05
MSM030C

15-110 MSK030C 减速器 LP050 5, 10 1.42 0.05
MSM030C

20-145 MSK040C 减速器 LP070 3, 5, 10 2.04 0.14
MSM040B

25-200 MSK060C 减速器 LP090 3, 5, 10 3.60 0.38

MSK076C 减速器 LP120  3, 5, 10 3.60 0.80
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CKR 12-90

集成模块 CKR

部件号，长度

R0364 300 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装1) 电机 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

轴颈用

于电机

不带  
键槽

i = 1

带 
键槽

i = 1

减速器 

 i = 5, 10

长 102 mm 长 156 mm 直接驱动 i = 5 i = 10 不带 

制动器

带 

制动器

标准记录 测量记录

连接板 连接板

不带 带 不带 带

不带驱动器

OA01

01

不带 50

01 40 02 41 00 00 00 00

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器

常闭式
22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

05
定位精度

带驱动器

MA01 右

01 03

MA02 左

MA05 右 06

MA06 左 06

带直接驱动器, i=1

MA10

MA11 MA10
MA11

01

右 06

01 40 02 41 01 MSK 040C 86 87

左 06

带减速器

MG10

MG11 MG10
MG11

01
带	

减速器
08 01 40 02 41

11 12 MSK 030C 84 85

31 32 MSM 030C 72 73

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)

部件

说明：减速器的性能数据见“性能数据”章节。

在款式 MA05, MA06, MA10, MA11, MG10 和 MG11 中，取下螺栓和端盖即可使用
第二个轴颈。

CKR 带两个轴颈
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集成模块的长度 L = (行程 + 2 · 超程) + LT + 25 mm
长度计算见第 102 页订货举例

部件号，长度

R0364 300 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装1) 电机 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

轴颈用

于电机

不带  
键槽

i = 1

带 
键槽

i = 1

减速器 

 i = 5, 10

长 102 mm 长 156 mm 直接驱动 i = 5 i = 10 不带 

制动器

带 

制动器

标准记录 测量记录

连接板 连接板

不带 带 不带 带

不带驱动器

OA01

01

不带 50

01 40 02 41 00 00 00 00

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器

常闭式
22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

05
定位精度

带驱动器

MA01 右

01 03

MA02 左

MA05 右 06

MA06 左 06

带直接驱动器, i=1

MA10

MA11 MA10
MA11

01

右 06

01 40 02 41 01 MSK 040C 86 87

左 06

带减速器

MG10

MG11 MG10
MG11

01
带	

减速器
08 01 40 02 41

11 12 MSK 030C 84 85

31 32 MSM 030C 72 73

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

所有尺寸的单位都为 mm
各图的比例尺不同

长滑台

CKR 12-90 尺寸

集成模块 CKR

M4 - 8 深 (8个)

156 (长滑台) 
102 (短滑台)

M4 - 8 深 (4个)

用于集中脂润滑(两侧)

最大行程距离/2

有效行程/2超程

Ø 4H7 - 8 深 (4个)

润滑点（脂）； 
用 M4 螺纹销封闭

最大行程距离/2

有效行程/2 超程

,18 深

款式 OA01 款式 MA01 和 MA02 款式 MA05 
和 MA06

1.8 深
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

短滑台

款式 电机 尺寸 (mm)
D LF LM

不带

制动器

带

制动器

MA10 MSK 0�0C 82 34.5 185.5 215.5
MA11
MG10 MSK 030C 54 91.0 188.0 213.0
MG11 MSM 030C 54 111.0 138.5 171.5

M4 - 8 深 (4个)

Ø 4H7 -
8 深 (2个)

润滑点（脂）； 
用 M4 螺纹销封闭

用于固定电缆槽，插座

用于采用夹紧块固定

连接板见“固定”章节

款式 MA10 和 MA11 款式 MG10 和 MG11
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CKR 15-110

集成模块 CKR

部件号，长度

R0364 400 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装1) 电机 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

轴颈 

用于 

电机

不带 
键槽

i = 1

带 
键槽

i = 1

减速器 

i = 5, 10

长 170 mm 长 215 mm 直接驱动 i = 5 i = 10 不带 

制动器

带 

制动器

标准记录 测量记录

连接板 连接板

不带 带 不带 带

不带驱动器

OA01

01

不带 50

01 40 02 41 00 00 00 00

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

05
定位精度

带驱动器

MA01 右

01 03

MA02 左

MA05 右 06

MA06 左 06

带直接驱动器, i=1

MA10

MA11 MA10
MA11

01

右 06

01 40 02 41 01 MSK 050C 88 89

左 06

带减速器

MG10

MG11 MG10
MG11

01
带减速

器
08 01 40 02 41

11 12 MSK 030C 84 85

31 32 MSM 030C 72 73

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)

部件

说明：减速器的性能数据见“性能数据”章节。

在款式 MA05, MA06, MA10, MA11, MG10 和 MG11 中，取下螺栓和端盖即可使用
第二个轴颈。

CKR 带两个轴颈
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集成模块的长度 L = (行程 + 2 · 超程) + LT + 25 mm
长度计算的举例见订货举例

部件号，长度

R0364 400 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装1) 电机 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

轴颈 

用于 

电机

不带 
键槽

i = 1

带 
键槽

i = 1

减速器 

i = 5, 10

长 170 mm 长 215 mm 直接驱动 i = 5 i = 10 不带 

制动器

带 

制动器

标准记录 测量记录

连接板 连接板

不带 带 不带 带

不带驱动器

OA01

01

不带 50

01 40 02 41 00 00 00 00

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器 
常闭式

22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器 
常闭式

59

01

02
摩擦力矩

05
定位精度

带驱动器

MA01 右

01 03

MA02 左

MA05 右 06

MA06 左 06

带直接驱动器, i=1

MA10

MA11 MA10
MA11

01

右 06

01 40 02 41 01 MSK 050C 88 89

左 06

带减速器

MG10

MG11 MG10
MG11

01
带减速

器
08 01 40 02 41

11 12 MSK 030C 84 85

31 32 MSM 030C 72 73

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

所有尺寸的单位都为 mm
各图的比例尺不同

长滑台

CKR 15-110 尺寸

集成模块 CKR

M5 - 10 深 (8个)

215 (长滑台) 
170 (短滑台)

M5 - 10 深 (4个)

用于集中脂润滑(两侧)

最大行程距离/2

有效行程/2超程

最大行程距离/2

有效行程/2 超程

Ø 6H7 - 6.5 深 (4个)

润滑点（脂）； 
用 M4 螺纹销封闭

,18 深

款式 OA01 款式 MA01 和 MA02 款式 MA05 
和 MA06

2 深
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

短滑台

M5 - 10 深 (4个)

Ø 6H7 -
6.5 深 (2个)

润滑点（脂）；

用 M4 螺纹销封闭

用于固定电缆槽，插座

用于采用夹紧块固定

款式 电机 尺寸 (mm)
D LF LM

不带

制动器

带

制动器

MA10 MSK 0�0C 98 46.0 203.0 233.0
MA11
MG10 MSK 030C 54 93.5 188.0 213.0
MG11 MSM 030C 60 93.5 138.5 171.5

连接板见“固定”章节

款式 MA10 和 MA11 款式 MG10 和 MG11



60 Bosch Rexroth AG 集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

CKR 20-145

集成模块 CKR

部件号，长度

R0364 500 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装1) 电机 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

轴颈 

用于 

电机

不带 
键槽

i = 1

带 
键槽

i = 1

减速器 

i = 3, 5, 10

长 180 mm 长 240 mm 直接 

驱动

i = 3 i = 5 i = 10 不带 

制动器

带 

制动器

标准记录 测量记录

连接板 连接板

不带 带 不带 带

不带驱动器

OA01

01

不带 50

01 40 02 41 00 00 00 00 00

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器

常闭式
22

磁效应传感器带插头r2)

簧片传感器 58

霍尔传感器

常闭式
59

01

02
摩擦力矩

05
定位精度

带驱动器

MA01 右

01 03

MA02 左

MA05 右 06

MA06 左 06

带直接驱动器, i=1

MA10

MA11 MA10
MA11

01

右 06

01 40 02 41 01 MSK 060C 90 91

左 06

带减速器

MG10

MG11 MG10
MG11

01
带减速

器
08 01 40 02 41

10 11 12 MSK 040C 86 87

30 31 32 MSM 040B 74 75

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)

部件

说明：减速器的性能数据见“性能数据”章节。

在款式 MA05, MA06, MA10, MA11, MG10 和 MG11 中，取下螺栓和端盖即可使用
第二个轴颈。

CKR 带两个轴颈
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集成模块的长度 L = (行程 + 2 · 超程) + LT + 25 mm
长度计算的举例见订货举例

部件号，长度

R0364 500 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装1) 电机 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

轴颈 

用于 

电机

不带 
键槽

i = 1

带 
键槽

i = 1

减速器 

i = 3, 5, 10

长 180 mm 长 240 mm 直接 

驱动

i = 3 i = 5 i = 10 不带 

制动器

带 

制动器

标准记录 测量记录

连接板 连接板

不带 带 不带 带

不带驱动器

OA01

01

不带 50

01 40 02 41 00 00 00 00 00

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

17
霍尔传感器

常闭式
22

磁效应传感器带插头r2)

簧片传感器 58

霍尔传感器

常闭式
59

01

02
摩擦力矩

05
定位精度

带驱动器

MA01 右

01 03

MA02 左

MA05 右 06

MA06 左 06

带直接驱动器, i=1

MA10

MA11 MA10
MA11

01

右 06

01 40 02 41 01 MSK 060C 90 91

左 06

带减速器

MG10

MG11 MG10
MG11

01
带减速

器
08 01 40 02 41

10 11 12 MSK 040C 86 87

30 31 32 MSM 040B 74 75

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

1)
2)
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

所有尺寸的单位都为 mm
各图的比例尺不同

长滑台

CKR 20-145 尺寸

集成模块 CKR

M6 - 12 深 (8个)

240 (长滑台) 
180 (短滑台)

M6 - 12 深 (4个)

用于集中脂润滑(两侧)

最大行程距离 / 2

有效行程 / 2超程 有效行程/ 2 超程

Ø 6H7 - 7.5 深 (4个)

润滑点（脂）； 
用 M4 螺纹销封闭

最大行程距离 / 2

27.5 深

款式 OA01 款式 MA01 和 MA02 款式 MA05 
和 MA06

2.5 深
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

短滑台

款式 尺寸 (mm)
D LF LM

不带制动器 带制动器

MSK 0�0C 82 127 185.5 215.5
MSM 0�0B 80 132 157.5 191.5
MSK 060C 116 52 226.0 259.0

M6 - 12 深 (4个)

Ø 6H7 - 7.5 深 (2个)

润滑点（脂）；用 M4 螺纹销封闭

用于固定电缆槽，插座

用于采用夹紧块固定

连接板见“固定”章节

款式 MA10 und MA11 款式 MG10 和 MG11
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CKR 25-200

集成模块 CKR

部件号，长度

R0364 600 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装1) 电机 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

轴颈 

用于 

电机

不带 
键槽

i = 1

带 
键槽

i = 1

减速器 

i = 3, 5, 10

长 265 mm 长 405 mm i = 3 i = 5 i = 10 不带 

制动器

带 

制动器

标准记录 测量记录

连接板 连接板

不带 带 不带 带

不带驱动器

OA01

01

不带 50

01 40 02 41 00

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

27霍尔传感器

常闭式
22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器

常闭式
59

感应式/机械式开关3)

机械式 15

1 
个
开
关
角
铁

4)
  

16
2 
个
开
关
角
铁

4)
  

26

插座- 

插头

17

感应式

常闭式
11

感应式 
常开式

13

电缆槽长度 = L 20

01

02
摩擦力矩

05
定位精度

带驱动器

MA01 右

01 03

MA02 左

MA03 两侧 02 04

带减速器

����

     

���� MG01
MG02

01

用
于
减
速
器

1 
轴
颈

LP
09

0

10

01 40 02 41

40 41 42 MSK 060C 90 91

LP
12

0

12 30 31 32 MSK 076C 92 93

����

     

����
MG03
MG04 2 

轴
颈

LP
09

0

11 40 41 42 MSK 060C 90 91

LP
12

0

13 30 31 32 MSK 076C 92 93

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

 磁效应传感器和机械式/感应式开关款式不能共同安装在一个侧面上。

 开关角铁只能与连接板一起安装。

1)
2)
3)
4)

部件

说明：减速器的性能数据见“性能数据”章节。
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集成模块的长度 L = (行程 + 2 · 超程) + LT + 25 mm
长度计算的举例见订货举例

部件号，长度

R0364 600 00, ... mm

款式 导向 驱动器 滑台 电机安装1) 电机 开关

插座、插头

固定电缆槽

文件

轴颈 

用于 

电机

不带 
键槽

i = 1

带 
键槽

i = 1

减速器 

i = 3, 5, 10

长 265 mm 长 405 mm i = 3 i = 5 i = 10 不带 

制动器

带 

制动器

标准记录 测量记录

连接板 连接板

不带 带 不带 带

不带驱动器

OA01

01

不带 50

01 40 02 41 00

不带开关

不带固定电缆槽
00

磁效应传感器

簧片传感器 21 固定 

电缆槽

25
长 = L

插座- 

插头

27霍尔传感器

常闭式
22

磁效应传感器带插头2)

簧片传感器 58

霍尔传感器

常闭式
59

感应式/机械式开关3)

机械式 15

1 
个
开
关
角
铁

4)
  

16
2 
个
开
关
角
铁

4)
  

26

插座- 

插头

17

感应式

常闭式
11

感应式 
常开式

13

电缆槽长度 = L 20

01

02
摩擦力矩

05
定位精度

带驱动器

MA01 右

01 03

MA02 左

MA03 两侧 02 04

带减速器

����

     

���� MG01
MG02

01

用
于
减
速
器

1 
轴
颈

LP
09

0

10

01 40 02 41

40 41 42 MSK 060C 90 91

LP
12

0

12 30 31 32 MSK 076C 92 93

����

     

����
MG03
MG04 2 

轴
颈

LP
09

0

11 40 41 42 MSK 060C 90 91

LP
12

0

13 30 31 32 MSK 076C 92 93

 安装组件也可以不带电机供货 (订货时：电机填写“00”)
 包括安装附件

 磁效应传感器和机械式/感应式开关款式不能共同安装在一个侧面上。

 开关角铁只能与连接板一起安装。

1)
2)
3)
4)
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

所有尺寸的单位都为 mm
各图的比例尺不同

CKR 25-200 尺寸

集成模块 CKR

长滑台

405 (长滑台)
265 (短滑台)

M8 - 15 深 (4个)

用于集中脂润滑(两侧)

最大行程距离/2

有效行程/2超程

Ø 8H7 - 10 深 (4个)

最大行程距离/2

有效行程/2 超程

M8 - 16 深 (8个)

润滑点（脂）； 
用 M8 螺纹销封闭

款式 OA01 款式 MA01 和 MA02 款式 MA03

2.5 深
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

短滑台

款式 减速器 尺寸 (mm)
D E LF LM

不带

制动器

带

制动器

MSK 060C LP090 116 120 157 226.0 259.0
MSK 076C LP120 140 140 215 292.5 292.5

Ø 8H7 - 10 深 (2个)

润滑点（脂）；

用 M8 螺纹销封闭
M8 - 16 深 (4个)

连接板见“固定”章节

款式 MG01 至 MG02 款式 MG03 至 MG0�
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性能数据

集成模块

CKR 12-90
减速器的性能数据
性能数据，用于水平工作,带伺服电机 MSK 030C 和闭环控制器 Indradrive1)

接线电压：3 x 400 V

性能数据，用于水平工作,带伺服电机 MSM 030C 和闭环控制器 Ecodrive Cs1)

接线电压：1 x 230 V

 更多的数据见产品样本“控制器、电机、电器附件、伺服电机”和“DSC, ECODRIVE Cs”。1)

减速器减速比 i = 5 i = 10
重量 (kg) 2 4 6 8 10 2 4  6 8 10
加速时间 t (ms) 50 63 75 87 100 77 84 90 97 103
加速距离 s (mm) 60 75 90 105 120 46 501 54 58 62
加速度 a (m/s2) 47.7 38.3 32.0 27.4 24.0 15.6 14.3 13.3 12.4 11.6
速度 v (m/s) 2.4 1.2
重复精度 (mm) 0.1 0.1

减速器减速比 i = 5 i = 10
重量 (kg) 2 4 6 8 10 2 4 6 8 10
加速时间 t (ms) 18 19 23 28 33 19 21 24 26 29
加速距离 s (mm) 8 8 10 13 15 4 5 5 6 6
加速度 a (m/s2) 50.0 48.2 38.6 32.2 27.6 23.9 21.1 19.0 17.2 15.7
速度 v (m/s) 0.90 0.45
重复精度 (mm) 0.1 0.1

性能数据，用于水平工作,带伺服电机 MSM 030C 和闭环控制器 Ecodrive Cs1)

接线电压：1 x 230 V

CKR 15-110
减速器的性能数据
性能数据，用于水平工作,带伺服电机 MSK 030C 和闭环控制器 Indradrive1)

接线电压：3 x 400 V

减速器减速比 i = 5 i = 10
重量 (kg) 1 3 5 7 9 4 8 12 16 20
加速时间 t (ms) 48 48 60 72 84 64 78 93 107 120
加速距离 s (mm) 58 58 72 87 101 38 47 56 64 72
加速度 a (m/s2) 50.0 50.0 39.9 33.2 28.5 18.8 15.3 13.0 11.2 10.0
速度 v (m/s) 2.4 1.2
重复精度 (mm) 0.1 0.1

减速器减速比 i = 5 i = 10
重量 (kg) 3 5 7 9 3 6 9 12 15 18 21
加速时间 t (ms) 24 26 32 38 21 27 32 37 43 48 54
加速距离 s (mm) 14 16 19 23 6 8 10 11 13 14 16
加速度 a (m/s2) 50.0 45.7 37.1 31.2 28.1 22.5 18.7 16.0 14.0 12.5 11.2
速度 v (m/s) 1.20 0.60
重复精度 (mm) 0.1 0.1

所有数据适用于带制动器的电机
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CKR 20-145
减速器的性能数据
性能数据，用于水平工作,带伺服电机 MSK 030C 和闭环控制器 Indradrive1)

接线电压：3 x 400 V

 更多的数据见产品样本“控制器、电机、电器附件、伺服电机”和“DSC, ECODRIVE Cs”。1)

性能数据，用于水平工作,带伺服电机 MSM 040B 和闭环控制器 Ecodrive Cs1),
接线电压：1 x 230 V

减速器减速比 i = 3
重量 (kg) 3 5 7 3 5 7 3 5 7
加速时间 t (ms) 20 20 20 60 60 60 100 100 117
加速距离 s (mm) 10 10 10 90 90 90 250 250 292
加速度 a (m/s2) 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 50.0 42.8
速度 v (m/s) 1.0 3.0 5.0
重复精度 (mm) 0.1

减速器减速比 i = 5
重量 (kg) 4 7 10 13 16 19 22 25
加速时间 t (ms) 66 66 77 88 100 111 122 134
加速距离 s (mm) 109 109 127 146 164 183 202 221
加速度 a (m/s2) 50.0 50.0 42.9 37.4 33.1 29.7 26.9 24.7
速度 v (m/s) 3.3
重复精度 (mm) 0.1

减速器减速比 i = 10
重量 (kg) 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30
加速时间 t (ms) 75 82 88 95 102 108 115 122 128 135
加速距离 s (mm) 62 67 73 78 84 89 95 100 106 111
加速度 a (m/s2) 22.0 20.2 18.7 17.4 16.2 15.2 14.4 13.6 12.9 12.2
速度 v (m/s) 1.65
重复精度 (mm) 0.1

减速器减速比 i = 5
重量 (kg) 6 9 12 15 18 6 9 12 15 18
加速时间 t (ms) 16 16 18 20 23 33 33 36 42 48
加速距离 s (mm) 6 6 7 8 9 27 27 30 35 39
加速度 a (m/s2) 50.0 50.0 45.6 39.4 34.7 50.0 50.0 45.6 39.4 34.7
速度 v (m/s) 0.80 1.65
重复精度 (mm) 0.1

减速器减速比 i = 10
重量 (kg) 3 6 9 12 15 18 21 24 27 30
加速时间 t (ms) 23 27 30 33 37 40 43 47 50 53
加速距离 s (mm) 10 11 12 14 15 17 18 19 21 22
加速度 a (m/s2) 35.1 30.8 27.4 24.7 22.5 20.6 19.0 17.7 16.5 15.5
速度 v (m/s) 0.80
重复精度 (mm) 0.1
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性能数据
CKR 25-200
LP 减速器 LP090 的性能数据
性能数据，用于水平工作,带伺服电机 MSK 060C - 0600 和闭环控制器 Indradrive1)

接线电压：3 x 400 V

集成模块

减速器减速比 i = 3
重量 (kg) 5 8 11 14 17 5 8 11 14 17
加速时间 t (ms) 60 60 61 69 76 100 100 102 115 127
加速距离 s (mm) 90 90 92 103 114 250 250 256 286 317
加速度 a (m/s2) 50.0 50.0 48.8 43.6 39.5 50.0 50.0 48.8 43.6 39.5
速度 v (m/s) 3.00 5.00
重复精度 (mm) 0.1

减速器减速比 i = 5
重量 (kg) 10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
加速时间 t (ms) 46 59 72 85 98 95 123 150 178 205
加速距离 s (mm) 41 53 65 77 89 179 230 282 333 385
加速度 a (m/s2) 39.3 30.5 25.0 21.1 18.3 39.3 30.5 25.0 21.1 18.3
速度 v (m/s) 1.80 3.75
重复精度 (mm) 0.1

减速器减速比 i = 10
重量 (kg) 10 20 30 40 50 10 20 30 40 50
加速时间 t (ms) 90 101 112 122 133 180 202 223 245 266
加速距离 s (mm) 56 63 70 76 83 225 252 279 306 333
加速度 a (m/s2) 13.9 12.4 11.2 10.2 9.4 13.9 12.4 11.2 10.2 9.4
速度 v (m/s) 1.25 2.50
重复精度 (mm) 0.1

 更多的数据见产品样本“控制器、电机、电器附件、伺服电机”和“DSC, ECODRIVE Cs”。1)
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LP 减速器 LP120 的性能数据
性能数据，用于水平工作,带伺服电机 MSK 076 和闭环控制器 Indradrive1)

接线电压：3 x 400 V

表中包含减速器—电机—闭环控制器组合的数据举例。它们只作为粗略的预选数据使用，	
精确的数据应根据具体情况计算获得。
请核查所选的组合是否允许使用 (额定载荷、转矩、最大转速、电机数据等)!

减速器减速比 i = 3
重量 (kg) 20 30 40 50 60 20 30 40 50 60
加速时间 t (ms) 59 69 76 90 100 118 138 159 179 199
加速距离 s (mm) 59 69 79 90 100 236 277 317 358 399
加速度 a (m/s2) 33.9 28.9 25.2 22.3 20.1 33.9 28.9 25.2 22.3 20.1
速度 v (m/s) 2.0 4.0
重复精度 (mm) 0.1

减速器减速比 i = 5
重量 (kg) 20 30 40 50 60 20 30 40 50 60
加速时间 t (ms) 92 101 109 117 126 184 201 218 234 251
加速距离 s (mm) 74 80 87 94 100 295 322 348 375 402
加速度 a (m/s2) 17.4 15.9 14.7 13.6 12.7 17.4 15.9 14.7 13.6 12.7
速度 v (m/s) 1.6 3.2
重复精度 (mm) 0.1

减速器减速比 i = 10
重量 (kg) 20 30 40 50 60 20 30 40 50 60
加速时间 t (ms) 177 182 187 192 197 344 353 363 373 382
加速距离 s (mm) 80 82 84 86 88 301 309 318 326 334
加速度 a (m/s2) 5.1 5.0 4.8 4.7 4.6 5.1 5.0 4.8 4.7 4.6
速度 v (m/s) 0.90 1.75
重复精度 (mm) 0.1

 更多的数据见产品样本“控制器、电机、电器附件、伺服电机”和“DSC, ECODRIVE Cs”。1)
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在集成模块上可以使用下列开关款式：
磁效应传感器 (霍尔和簧片传感器)
在 CKR 25-200 上可附加安装机械和感应开关

整个开关系统必须安装在集成模块的一个侧面上！
但是不同款式开关不能共同安装在一个侧面上。

–
–

机械和感应开关

磁效应传感器带浇固的电缆。
款式：

霍尔传感器 (常闭式) 或
簧片传感器 (交变式)

安装说明：
只允许将开关安装在集成模块的一个侧面上 (左或右)，且应在集成模块安装在底座上之后安装。用于固定开关需要一个固定电
缆槽。

–
–

用于固定的螺纹销

作用面

磁效应传感器
霍尔传感受器和簧片传感器
1	 插座和插头
2	 开关
3	 固定电缆槽 (铝合金，黑色氧化)

磁效应传感器适用于最高为 
2 m/s 的速度范围。在更高速度的情
况下：从安全的角度出发，请使用机
械/感应开关 (请询问)! 
短行程时：请注意开关和插座的长度！

c

开关安装

开关系统一览
磁效应传感器 磁感应传感器带插头

霍尔传感器

绿色：输出

白色：

+3.8...30 V直流

棕色：

OV 接地

棕色

白色

绿色

接口配置 簧片传感器

霍尔传感器

触点类型 常闭式/常开式

工作电压 3.8–30 V 直流

工作电流 最大 10 mA
输出电流 最大 20 mA
电缆长度 2 m (10 m 请询问)
壳体保护等级 IP 66
短路保护 无

最大通过速度 2 m/s

注意：2 个开关点！

簧片传感器

触点类型 交变式

开关电压 最大 100 V 直流

开关电流 最大 0.5 mA
电缆长度 2 m (10 m 请询问)
壳体保护等级 IP 66
最大通过速度 2 m/s
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

CKR 20-145 CKK/CKR 25-200
固定电缆槽
功能:

安装和固定磁效应开关
放置电缆

安装说明：
将固定电缆槽挂在主体上的 T 型槽内，
并用螺纹销固定。
螺纹销随同供货。

–
–

CKK/CKR 12-90  
CKK/CKR 15-110

CKK 20-145

插座和插头
将插座安装在带磁效应开关的侧面上。

插座和插头都为 16 极。
插座和开关之间没有预先接线，因此，
开关位置可以在调试时调到最佳位置。
一个插头随同供货。
插头可以在三个方向上安装。

16 极插头

磁效应开关和安装零件的订货 部件号见下表。
安装零件也可以单独订货。

序号 部件号， 

可安装在所有规格的 CKK/CKR 上
1 插座-插头 R0375 400 00
2 磁效应开关

– 簧片传感器 R3476 009 03
– 霍尔传感器 (常闭式) R3476 010 03

3 固定电缆槽 R0399 800 63

将开关推入固定电缆槽的上面 T 形槽
内 (CKK/CKR 12-90, 15-110 和 CKK 
20-145) 或下面 T 形槽内 (CKR 20-145, 
CKK/CKR 25-200),并用螺纹销固定。
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

磁效应传感器带插头
传感器的操作直接由磁效应传感器完成 
(没有开关角铁)。开关位置可以在行程
上任意设置。
传感器只允许安装在集成模块的一个侧
面上 (右或左) ，且应在集成模块安装在
底座上之后安装。

开关位置：
在行程终端限位 
(推荐簧片或霍尔传感器)
在行程中点作为参照点 
(推荐：霍尔传感器)

传感器安装组件
由下列部件组成：

传感器 (霍尔或簧片)
传感器夹包括螺纹销 (散装) 和四角
螺母 4a
电缆夹 (3 个) 包括螺纹销 (散装)

1�

2�

3�
��

��
款式 部件号

传感器安装组件带簧片传感器 R0375 300 07
传感器安装组件带霍尔传感器 R0375 300 08

传感器的款式: 螺纹销 M3

操作点

开关安装

传感器夹
用于固定传感器需要使用一个传感器夹 
(1) 。将它挂在集成模块的上槽内，并且
用螺纹销 (2) 固定。
将传感器推入传感器夹相应的槽内，并
且用一个螺纹销固定。
带螺纹销 (3) 的四角螺母作为传感器的
固定止挡 (在传感器更换时开关位置)。
零件包括在传感器安装组件的供货范
围内。
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霍尔传感器

部件号 R3476 024 03
尺寸 X 13.65 mm
触点类型 常闭式

工作电压 3.8 至 30 V 直流

接线电流 最大 10 mA
输出电流 最大 20 mA
壳体保护等级 IP 66
短路保护 无

允许的通过速度 2 m/s
壳体材料 Ultramid

簧片传感器

部件号 R3476 023 03
尺寸 X 9 mm
触点类型 交变式

开关电压 最大 100 V 直流

开关电流 最大 500 mA
壳体保护等级 IP 66
允许的通过速度 2 m/s
壳体材料 Ultramid
注意：2 个开关点

霍尔传感器

4: 输出

1: +3.8...30
 V 直流

3: OV 接地

1

4

3

接口配置
簧片传感器

簧片传感器 (交变式)–霍尔传感器 (常闭式)–

技术数据和订货
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

机械和感应开关
在 CKK/CKR 25-200 上

1	 插座和插头
2	 机械开关 (带安装件)
3	 感应开关 (带安装件)
4	 电缆槽 (铝合金)
5	 开关角铁  

(只可安装在连接板上，否则由客户
解决。)

短行程：请注意开关和插座的 
	 长度
c

带安装件的机械开关

带安装件的感应开关

开关安装

机械开关 (技术数据)
重复精度 ± 0.05 mm
允许的环境温度： –5 °C 至 +80 °C

防护等级 DIN 40050 IP 67
弹跳延续时间 < 2 ms
绝缘 按 VDE 0110 的 C 组
额定电压： 250 V 交流

连续电流： 5 A
在 220 V, 40-60 Hz 时的开关容量 cosj  = 0.8 至 2 A

新开关时的接触电阻 < 240 mW

连接方式 螺钉连接

触点系统 单极转换

开关型式 瞬动型

感应开关 (技术数据) 
感应开关带浇固的电缆

(3 x 0.14 mm2 Unitronic), 
壳体形式 NO
微型传感器 DIN 41635, A 型
工作电压 10 ... 30 V 直流

脉动 ≤ 10 %
额定电流 200 mA
空载电流 ≤ 20 mA
开关频率 最大1500 Hz
接通点的温度漂移  

≤ 4 µm/K
输出信号的斜率  

≥ 1V/µs
接通点的重复精度， 

按 EN 50008
 
≤ 0.1 mm

电缆长度 3 m (10 m 请询问)

机械和感应开关
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

开关的安装举例

插座和插头
将插座和插头安装在有大多数开关的
侧面上。

插座和插头都为 16 极。
插座和开关之间没有预先接线，因此，
开关位置可以在调试时调到最佳位置。 
一个插头随同供货。
这个插头可以在三个方向上安装。

•

电缆槽
电缆槽固定在主体侧面的槽内。	
固定螺栓将型材口扩大，以此来保证
电缆槽的可靠固定。

电缆槽最多可容纳用于机械开关的两条
电缆和用于感应开关的三条电缆。
固定螺栓和电缆套管随同供货。

•

开关和安装零件的供货 部件号从下表中查取。 
安装零件也可以单独订货。

16 极插头

*) 开关角铁只能安装在连接板上 – 否则由客户解决。

序号 部件号，用于安装在 CKK/CKR 25-200 上
带机械和感应开关的款式*

1 插座-插头 R1175 001 53
2 机械开关带安装件 R1175 001 51

只有机械开关 R3453 040 16
3 感应开关

– 安装件，没有开关 R1157 001 52
– 常闭式 R3453 040 01
– 常开式 R3453 040 03

4 开关角铁 R1175 001 50
5 电缆槽 R0399 800 06
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通过连接板将 BRP1) 的自动化系统 Easy-
2-Combine 固定在集成模块上 (举例：

微型滑板 MSC)

用连接板将客户的加装件固定在 

集成模块上

通过连接板和夹紧块连接集成模块

在主体上固定

在滑台上固定

连接板
集成模块

CKR 或 CKK
夹紧块

通过连接板和夹紧块将集成模块固定在 
MGE2) 型材系统上

通过夹紧块将集成模块固定在客户的 

底座上

通过连接板和夹紧块连接集成模块

BRP: 博世力士乐气动

MGE: 博世力士乐线性传动与组装技术的基本机械组件

1)
2)

固定

固定和加装可能性一览
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一般说明
用夹紧块固定集成模块。

不许将集成模块固定或支撑在端头
上！承载件是主体！在固定集成模块时
必须注意表中的最大拧紧力矩。

c

用于主体尺寸 200 的另一种固定方式是
采用槽块固定

用槽块固定 (主体尺寸 200)

用夹紧块固定

 销孔深和螺纹深1)

在主体底面上的特殊加工
(出厂时不存在)

与主体终端的距离最小要 
30 mm

销孔或螺纹，最大 ØB

主体尺寸 A B
(mm) (mm)

90 102 112
110 126 140
145 161 175
200 222 240

主体尺寸 A B C1)

(mm) (mm) (mm)
90 76 4 7.5
110 92 5 9.0
145 124 6 13.0
200 119 8 16.0

通过在主体的底面上进行特殊加工的可
能固定方式
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

连接板
– 用于带两个滑台的 CKK 
– 用于带长滑台的 CKR 

用于开关角铁的连接尺寸 (主体尺寸 200)

固定

连接板
功能：

用于固定加装件 (用槽块)
可两侧润滑 
(集中润滑只通过两侧之一即可)

–
–

组件的组成如下：
连接板
用于在滑台上固定的安装附件

槽块不包括在供货范围内。

–
–

放大 A
主体尺寸 90,
110 和 145

放大 A
主体尺寸 200

放大 B

各种连接板的外观都是有区别

的。此图所示的连接板用于  
CKR 20-145。

喇叭形润滑嘴 AM8 x 1a)

安装方向

孔 ØF驱动轴颈

主体

尺寸      
尺寸 (mm)

A B C D1 D2 ØEH7 E1 E2 ØFH7 F1 F2 G1 G2 G3 G4 G5 H1 H2 H3 H4
±0.01 ±0.01 ±0.01 ±0.01

90 90 125 16 20 20 9 - 2.1 深 – 10 4 - 10 深 38.0 20 7.6 4.2 7.3 2.0 4.3 6 12.0 3.5 7.7
110 110 155 16 20 20 9 - 2.1 深 – 10 5 - 10 深 46.0 42 9.5 5.2 7.3 2.5 4.8 6 12.0 3.5 7.7
145 145 190 20 27 40 12 - 2.1 深 40 20 6 - 12 深 62.0 35 9.5 5.2 7.3 2.5 4.8 8 16.5 3.5 9.8
200 200 305 27 40 40 16 - 3.1 深 – 20 8 - 16 深 59.5 41 – – – – – 10 20.1 6.0 12.5

主体 

尺寸     
组件的部件号

CKK CKR
90 R0375 300 10 R0375 300 11
110 R0375 400 10 R0375 400 11
145 R0375 500 10 R0375 500 11
200 R0375 600 10 R0375 600 11

b)   M4 - 6 深
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

连接板
– 用于带一个滑台的 CKK 
– 用于带短滑台的 CKR

功能：
用于固定加装件 (用槽块)
可两侧润滑 
(集中润滑只通过两侧之一即可)

–
–

组件的组成如下：
连接板
用于在滑台上固定的安装附件

槽块不包括在供货范围内。

–
–

用于开关角铁的连接尺寸 (主体尺寸 200)

放大 A
主体尺寸 90,
110 和 145

放大 A
主体尺寸 200

放大 B

各种连接板的外观都是有区别的。此图所

示的连接板用于 CKK 20-145。

喇叭形润滑嘴 AM8 x 1a)

在 CKR 20-145 中: 1251)

主体 

尺寸      
尺寸 (mm)

A B C D1 D2 ØEH7 E1 G1 G2 G3 G4 G5 H1 H2 H3 H4
±0.01

90 90 60 16 20 20 9 - 2.1 深 – 7.9 4.2 7.6 2.0 4.3 6 12.0 3.5 7.7
110 110 60 16 20 20 9 - 2.1 深 – 6.0 5.2 9.5 2.5 4.8 6 12.0 3.5 7.7
145 145 801) 20 27 40 12 - 2.1深 40 10.0 5.2 9.5 2.5 4.8 8 16.5 3.5 9.8
200 200 190 27 40 40 16 - 3.1 深 – – – – – – 10 20.1 6.0 12.5

主体 

尺寸      
组件的部件号

CKK CKR
90 R0375 300 15 R0375 300 16
110 R0375 400 15 R0375 400 16
145 R0375 500 15 R0375 500 16
200 R0375 600 15 R0375 600 16

b)   M4 - 6 深
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

夹紧块

推荐的夹紧块数量：
类型 1: 每侧每米 6 个
类型 2: 每侧每米 4 个
类型 3: 每侧每米 3 个

–
–
–

夹紧块

用于螺纹 M 的沉孔 
ISO 4762
数量 N

类型 1 类型 2 类型 3

固定

主体尺寸 用于螺纹 类

型

孔数 N 尺寸 (mm) 部件号

A B C D E F G H
90 M4 1 1 25 – – 9 4.6 14.5 10.5 5 R0375 310 00

3 4 87 6.0 25 4.6 R0375 310 02
3 4 107 8.5 30 4.6 R0375 310 03
2 2 72 11.0 50 3.2 R0375 310 13
2 2 62 11.0 40 3.2 R0375 310 15
3 4 77 8.5 20 4.6 R0375 310 26

110 和145 M5 3 4 107 8.5 30 11.5 4.8 19.3 14.0 7 R0375 410 02
3 4 77 8.5 20 4.8 R0375 410 26

M6 1 1 25 – – 11.5 5.3 19.3 14.0 7 R0375 510 00
3 4 142 11.0 40 5.3 R0375 510 02
2 2 72 11.0 50 3.2 R0375 510 09
2 2 62 11.0 40 3.2 R0375 510 11
2 2 47 8.5 30 5.3 R0375 510 23

200 M8 2 2 108 19.0 70 27.5 16.3 29 19.0 9 R1175 290 26
2 2 88 19.0 50 14.8 R1175 290 96
2 2 78 19.0 40 14.8 R1175 290 97

固定附件

集成模块 CKR: 在夹紧块安装时，要注意与主体端面的最小距离为 10 mm。
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

槽块和弹簧
用于在连接板上安装加装件。
弹簧用作安装和定位的辅助工具。

定心环
定心环用作定位辅助和将客户的加装件
连接到连接板上的连接元件。

固定螺栓的拧紧力矩
摩擦系数 0.125 
强度等级 8.8

安装情况

客户加装件

定心环

连接板

a)
b)
c)

主体尺寸 用于螺纹 尺寸 (mm) 槽块部件号 弹簧部件号

A B C D E F1

90 和 
110

M4 6 11.5 4 1 12 – R3447 014 01 R3412 010 02 
M5 45 30 R0391 710 09 –
M5 12 – R3447 015 01 R3412 010 02

145 M4 8 16.0 6 2 16 – R3447 017 01 R3412 011 02 
M5 16 – R3447 018 01 R3412 011 02
M6 16 – R3447 019 01 R3412 011 02
M6 50 36 R0391 710 08 –
M8 16 – R3447 020 01 R3412 011 02

200 M4 10 19.5 10.5 5 20 – R3447 012 01 R3412 009 02 
M5 20 – R3447 011 01 R3412 009 02 
M6 20 – R3447 010 01 R3412 009 02 
M8 20 – R3447 009 01 R3412 009 02 
M8 90 70 R0391 710 07 –

主体尺寸 类型 部件号 尺寸 (mm)
DH7 H+0.2 M Ok6 Pk6 R S

90 和 110 1 R0396 605 00 9 2.1 M6 – 9 4 –
2 R0396 605 03 12 2.1 M6 12 9 4 2.1

145 1 R0396 605 01 12 2.1 M8 – 12 4 –
2 R0396 605 04 16 2.1 M8 16 12 5 2.1

200 1 R0396 605 02 16 3.1 M10 – 16 6 –

类型 1

类型 2

8.8 M4 M5 M6 M8 

Nm 2.7 5.5 9.5 23 
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

集成模块在 MGE1) 型材系统上的固定

固定

夹紧块安装组件用作将集成模块快速固
定在合适的底座结构上。螺栓间距是按
照在型材上的标准尺寸 40 和 50 设置
的。在主体上固定。集成模块可以配置 
1 个或 2 个滑台，短或长滑台。

夹紧块安装组件组成如下：
夹紧块
圆柱头螺栓
槽块

–
–
–

夹紧块安装组件

主体尺寸 螺纹 标准尺寸 L
(mm)

部件号

90 M4 50 72 R0391 200 82
40 62 R0391 200 83

110 和 145 M6 50 72 R0391 200 84
40 62 R0391 200 85

200 M8 50 88 R0391 200 88
40 78 R0391 200 89

MGE: 博世力士乐的基本机械组件1)

主体尺寸 尺寸 (mm)
A B C

90 102 112 9.0
110 126 140 11.5
145 161 175 11.5
200 240 222 27.5
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

连接板安装组件是按照在型材上的标准
尺寸 40, 45 和 50 设计的。在主体上固
定。集成模块可以配置 1 个或 2 个滑
台，短或长滑台。

连接板安装组件组成如下：
连接板
夹紧块
圆柱头螺栓
用于 T 形槽的螺母
垫片
槽块

–
–
–
–
–
–

连接板安装组件

主体尺寸 尺寸 (mm) 重量 部件号

A B C E (kg)
90 145 145 20 70 1.1 R0391 201 91
110 145 145 20 70 1.2 R0391 201 92
145 145 180 20 70 1.4 R0391 201 93
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A

集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

通过交叉板连接集成模块
Y 轴在主体上固定 (滑台运动)

主体尺寸

Y 轴 (滑台款式任意)
90 110 145 200

X
 轴

 (
集
成
模
块
带
连
接
板

 –
  

选
项
号

 4
1)

90 R0391 200 45
A (mm) 96
重量 (kg) 0.2

110 R0391 200 45 R0391 200 46
A (mm) 106 A (mm) 116
重量 (kg) 0.2 重量 (kg) 0.3

145 R0391 200 47 R0391 200 48
A (mm) 135 A (mm) 150
重量 (kg) 0.3 重量 (kg) 0.4

200 R0391 200 49 R0391 201 45
A (mm) 192 A (mm) 227
重量 (kg) 0.4 重量 (kg) 0.8

固定

连接组件组成如下:
夹紧块
槽块
螺栓
定心环

款式：
 X 轴
从“部件和订货”表中选取滑台和长连
接板 (选项号 41)。
 Y 轴
滑台和连接板的数量从“部件和订
货”表中任意选取。

–
–
–
–

 X 轴

 Y 轴
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

Y 轴在滑台上固定 (主体运动)

主体尺寸

Y 轴 (集成模块带连接板) – 选项号 41
90 110 145 200

X
 轴

 (
集
成
模
块
带
连
接
板

 –
  

选
项
号

 4
1)

90 R0391 200 45
A (mm) 112
重量 (kg) 0.2

110 R0391 200 45 R0391 200 46
A (mm) 122 A (mm) 132
重量 (kg) 0.2 重量 (kg) 0.3

145 R0391 200 47 R0391 200 48
A (mm) 151 A (mm) 170
重量 (kg) 0.3 重量 (kg) 0.4

200 R0391 200 49 R0391 201 45
A (mm) 212 A (mm) 254
重量 (kg) 0.4 重量 (kg) 0.8

连接组件组成如下：
夹紧块
槽块
螺栓
定心环

款式：
从“部件和订货”表中 (选项号 41) 选
取带长连接板的 X 和 Y 轴。

–
–
–
–

 X 轴

 Y 轴
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

Y 轴在主体上固定 (滑台运动)

主体尺寸

Y 轴 (滑台款式任意)
90 110 145 200

X
 轴

 (
集
成
模
块
带
连
接
板

 –
 选

项
号

 4
1)

90 R0391 101 26
尺寸 (mm) (kg)

A B C D
191 131 17.5 115 1.1

110 R0391 101 26 R0391 101 27
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D A B C D
201 141 17.5 115 1.1 226.5 152 18.5 145 1.5

145 R0391 101 28 R0391 101 29
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D A B C D
248 176 21 145 2.1 286 193.5 21 175 2.8

200 R0391 101 30 R0391 101 31
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D A B C D
337 244.5 28 190 6.0 375 283 28 245 7.7

通过支座连接集成模块

固定

连接组件组成如下：
支座
夹紧块
槽块
螺栓
定心环

款式：
X 轴
从“部件和订货”表中 (选项号 41) 选
取滑台和长连接板。
Y 轴
滑台和连接板的数量从“部件和订
货”表中任意选取。

–
–
–
–
–

 X 轴
 Y 轴
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

Y 轴在滑台上固定 (主体运动)

主体尺寸

Y 轴 (集成模块带连接板) – 选项号 41
90 110 145 200

X
 轴

 (
集
成
模
块
带
连
接
板

 –
 选

项
号

 4
1)

90 R0391 101 26
尺寸 (mm) (kg)

A B C D
191 131 17.5 115 1.1

110 R0391 101 26 R0391 101 27
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D A B C D
201 141 17.5 115 1.1 226.5 152 18.5 145 1.5

145 R0391 101 28 R0391 101 29
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D A B C D
248 176 21 145 2.1 286 193.5 21 175 2.8

200 R0391 101 30 R0391 101 31
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D A B C D
337 244.5 28 190 6.0 375 283 28 245 7.7

连接组件组成如下：
支座
夹紧块
槽块
螺栓
定心环

款式：
从“部件和订货”表中 (选项号 41) 选
取带长连接板的 X 和 Y 轴。

–
–
–
–
–

 X 轴
 Y 轴
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

Z 轴在主体上固定 (滑台运动)

通过支座连接集成模块

固定

主体

尺寸

Z 轴 (滑台款式任意)
90 110 145 200

X
 轴

 (
集
成
模
块
带
连
接
板

 –
 选

项
号

 4
1)

90 R0391 101 26
尺寸 (mm) (kg)

A B C D E
135 75 125 136 115 1.1

110 R0391 101 32 R0391 101 27
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D E A B C D E
135 81 125 138.5 115 1.1 160 86 142 155 145 1.5

145 R0391 101 33 R0391 101 29
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D E A B C D E
175 102.5 155 183.5 145 2.1 201 108.5 155 183.5 175 2.8

200 R0391 101 34 R0391 101 35
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D E A B C D E
248 148 190 230 185 5.6 248 156 270 290 245 7.7

连接组件组成如下：
支座
夹紧块
槽块
螺栓
定心环

款式：
X 轴
从“部件和订货”表中 (选项号 41) 选
取滑台和长连接板。
Z 轴
滑台和连接板的数量从“部件和订
货”表中任意选取。

–
–
–
–
–

X 轴  Z 轴
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

Z 轴在滑台上固定 (主体运动)

主体

尺寸

Z 轴 (集成模块带连接板) – 选项号 41
90 110 145 200

X
 轴

 (
集
成
模
块
带
连
接
板

 –
 选

项
号

 4
1)

90 R0391 101 26
尺寸 (mm) (kg)

A B C D E
135 75 125 136 115 1.1

110 R0391 101 32 R0391 101 27
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D E A B C D E
135 81 125 138.5 115 1.1 160 86 142 155 145 1.5

145 R0391 101 33 R0391 101 29
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D E A B C D E
175 102.5 155 183.5 145 2.1 201 108.5 155 183.5 175 2.8

200 R0391 101 34 R0391 101 35
尺寸 (mm) (kg) 尺寸 (mm) (kg)

A B C D E A B C D E
248 148 190 230 185 5.6 248 156 270 290 245 7.7

连接组件组成如下：
支座
夹紧块
槽块
螺栓
定心环

款式：
从“部件和订货”表中 (选项号 41) 选
取带长连接板的 X 和 Z 轴。

–
–
–
–
–

X 轴 Z 轴
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

集成模块 CKR 用连接轴
连接轴

补偿不对正误差
无间隙和扭转刚性
连接较大的轴间距
通过开口的装卡轮毂可在径向上安装 
(可以在不推移已经调整好的轴的情
况下进行安装和拆卸)
动态平衡

材料
波纹罩：高弹性的不锈钢
过渡管和
装卡轮毂：铝

订货
请给出部件号和长度 LW。
例如：R0391 510 07, LW = 550mm

–
–
–
–

–

规格 部件号 尺寸 (mm) MA

(Nm)A D M LWmin LWmax LW

CKR 12-�0 R0391 510 06 40 10 M4 100 3000 LM – 95 5
CKR 1�-110 R0391 510 07 55 14 M6 140 3000 LM – 113 15
CKR 20-1�� R0391 510 08 55 19 M6 140 3000 LM – 148 15
CKR 2�-200 R0391 510 09 81 24 M10 190 3000 LM – 205 70

规格 部件号 MS MN
转动惯量 重量

(Nm) (Nm) (10–6 kgm2) (kg)
CKR 12-�0 R0391 510 06 17 10 0.028 • LW(mm) + 80 0.0007 • (LW(mm) – 100) + 0.34
CKR 1�-110 R0391 510 07 45 30 0.7 • LW(mm) + 250 0.0013 • (LW(mm) – 140) + 1.2
CKR 20-1�� R0391 510 08 45 30 0.7 • LW(mm) + 250 0.0013 • (LW(mm) – 140) + 1.2
CKR 2�-200 R0391 510 09 225 150 2.7 • LW(mm) + 1300 0.0019 • (LW(mm) – 190) + 3.3

扭转刚度 cT 最大转速 n

附件

螺栓 M

CKR 25-200
CKR 15-110/CKR 20-145
CKR 12-90

LM = 中心距
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

在主体上润滑嘴
在集成模块 CKK 的主体上，每侧都有
孔，通过它们可以达到滑台上的润滑
嘴。在一侧进行润滑已经足够。
在两个滑台时：

将滑台运行到中间位置 -  L/2 的位
置，这时所有的润滑嘴都能自由接
近。

在一个滑台时：
滑台上的润滑嘴不总是布置在中间的
位置。按照表格运行滑台。

–

–

用于滑台加装件的润滑接口
润滑接口在供货时用一个螺纹销封闭。
在使用时，按连接尺寸配用 O 形圈。

规格 尺寸 (mm) O 形圈按 DIN3771
A B C D E F M lm 部件号

+0.2 –0.1
12-90 54 6.0 6.0 Ø3 Ø5 0.6 M 3 65 3 x 1.5 R3411 001 01
15-110 66 6.5 6.5 Ø3 Ø5 0.6 M 3 85 3 x 1.5 R3411 001 01
20-145 88 7.0 7.0 Ø3 Ø5 0.6 M 3 100 3 x 1.5 R3411 001 01
25-200 130 –15.0 15.0 Ø5 Ø9 1.0 M 4 175 5 x 1.5 R3411 108 01

规格 x (mm) 润滑嘴

12-90 0 DIN 3405-D3
15-110 7 DIN 3405-D3
20-145 7 DIN 3405-D3
25-200 –15 DIN 3405-AM6

润滑

集成模块 CKK

在主体上润滑嘴 在滑台上润滑接口 在连接板上润滑嘴

客户加装件

滑台

O 形圈

主体

a)
b)
c)
d)
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在用于 CKK/CKR 的连接板上的
润滑嘴
每个连接板上都在端面上设有 2 个按 
DIN 3405 -AM8 的喇叭形润滑嘴 (1)。
在这两个润滑嘴之一上进行润滑已经
足够。

规格 x (mm) 润滑嘴

12-90 0 DIN 3405-D4
15-110 41.5 DIN 3405-AM6
20-145 50.0 DIN 3405-AM6
25-200 59.0 DIN 3405-AM8x1

在主体上润滑嘴
在集成模块 CKR 的主体上，每侧都有
孔，通过它们可以达到滑台上的润滑
嘴。在一侧进行润滑已经足够。
在长滑台时：

将滑台运行到中间位置 - L/2 的位
置，这时所有的润滑嘴都能自由接
近。

在短滑台时：
滑台上的润滑嘴不总是布置在中间的
位置。按照表格运行滑台。

–

–

集成模块 CKR

用于滑台加装件的润滑接口
润滑接口在供货时用一个螺纹销封闭。
在使用时，按连接尺寸配用 O 形圈。

规格 尺寸 (mm) O 形圈按 DIN3771
B D E F M 部件号

+0.2 –0.1
12-90 0 Ø3 Ø5 0.6 M 3 4 x 2.5 R3411 019 01
15-110 41.5 Ø3 Ø5 0.6 M 3 5 x 2 R3411 109 01
20-145 50.0 Ø3 Ø5 0.6 M 3 5 x 2 R3411 109 01
25-200 59.0 Ø5 Ø9 1.0 M 4 8 x 2 R3411 008 01

客户加装件

滑台

O 形圈

主体

a)
b)
c)
d)

短行程用于 CKK/CKR 在短行程时，润滑请向我们询问：
主体尺寸 90:	 行程 < 40 mm
主体尺寸 110:	 行程 < 50 mm

主体尺寸 145:	 行程 < 60 mm
主体尺寸 200:	 行程 < 80 mm
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

交流伺服电机 MSK

尺寸

电机数据

说明
电机可配控制器成套供货。
关于电机和控制器的详细资料请参阅产品样本。

电机

伺服电机

尺寸 (mm)
A B1 B2 B3 ØD ØE ØF ØG H1 H2 H3 L 不带 

制动器

L 带 

制动器

L1 R
k6 j6

MSK 030C  54 20 2.5 7.0 9 40 63 4.5 71.5 57.4 42.0 188 213.0 – R5
MSK 040C 82 30 2.5 8.0 14 50 95 6.6 83.5 69.0 31.0 185.5 215.5 42.5 R8
MSK 050C 98 40 3.0 9.0 19 95 115 9 85.5 71.0 43.5 203 233 55.5 R8
MSK 060C 116 50 3.0 9.5 24 95 130 9 98.0 84.0 37.0 226 259 48.0 R9
MSK 076C 140 50 4.0 10.0 24 110 165 11 110.0 95.6 57.5 292.5 292.5 79.0 R12

名称 符号 单位 MSK030C-0900 MSK040C-0600 MSK050C-0600 MSK060C-0600 MSK076C-0450
最大可用转速 nmax (min–1) 9000 5600 5700 5200 5000
最大转矩 Mmax (Nm) 4 8.1 15 24 43.5
额定转矩 MN (Nm) 0.8 2.7 5.0 8.0 12.0
转子转动惯量 Jrot (10–6kgm2) 30 140 330 800 4300
不带制动器的重量 m (kg) 2.1 3.6 5.4 8.4 13.8
夹持制动器

夹持转矩 MBr (Nm) 1.0 4.0 5.0 10.0 11.0
制动器转动惯量 JBr (10–6kgm2) 7 23 107 55 360
制动器重量 mBr (kg) 0.25 0.32 0.7 0.45 1.1
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伺服电机 MSM

尺寸

电机数据

说明
电机可配控制器成套供货。
关于电机和控制器的详细资料请参阅产品样本。

尺寸 (mm)
A B1 B2 B3 ØD ØE ØF ØG H1 H2 H3 L 不带 

制动器

L 带制

动器h6 h7
MSM 030C 60 30 3 7 14 50 70 4.5 73 27 61.5 138.5 171.5
MSM 040B 80 35 3 8 19 70 90 6.0 93 27 76.0 157.5 191.5

名称 符号 单位 MSM 030C 带绝对值传感器 MSM 040B 带绝对值传感器

最大可用转速 nmax (min–1) 3000 3000
最大转矩 Mmax (Nm) 3.8 7.1
额定转矩 MN (Nm) 1.2 2.4
转子转动惯量 Jrot (10–6kgm2) 17 67
不带制动器的重量 m (kg) 1.5 3.1
夹持制动器

夹持转矩 MBr (Nm) 1.27 2.45
制动器转动惯量 JBr (10–6kgm2) 3 8
制动器重量 mBr (kg) 0.4 0.7
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

尺寸

说明
电机可配控制器成套供货。
关于电机和控制器的详细资料请参阅产品样本。

电机数据

电机

3 相步进电机

电机插头

制动器

制动器插头

键

解码器插头

1)
2)
3)
�)
�)

电机型号 部件号 款式 轴直径 制造长度 定心直径

夹持制动器 型号 d L D
不带 带 (mm) (mm) (mm)

VRDM 397 R3471 037 06 X VRDM 397 L W C O E 12 110 60
R3471 038 06 X VRDM 397 L W C B E 

VRDM 3910 R3471 039 06 X VRDM 3910 L W C O E 12 140 60
R3471 040 06 X VRDM 3910 L W C B E

VRDM 3913 R3471 041 06 X VRDM 3913 L W C O E 14 170 60
R3471 042 06 X VRDM 3913 L W C B E

名称 符号 单位 VRDM 397 VRDM 3910 VRDM 3913
额定转矩 MN (Nm) 2.0 4.0 6.0
夹持转矩 MH (Nm) 2.26 4.52 6.78
转子转动惯量，不带制动器 Jrot (kgm2) 1.1 x 10–4 2.2 x 10–4 3.3 x 10–4

步进数 z 200/400/500/1000/2000/4000/5000/10000
每步的步进角 a (°) 1.8/0.9/0.72/0.36/0.18/0.09/0.072/0.036
解码器分辨率 1000 增量/转
不带制动器的重量 m (kg) 2.5 3.1 4.2
夹持制动器

夹持转矩 MBr (Nm) 6.0
制动器转动惯量 JBr (kgm2) 0.2 x 10–4

制动器重量 mBr (kg) 1.5
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集成模块 R310ZH 2602 (2007.02)

标准文件
订货号 01

标准记录文件用于证明所要求的检查都
已完成，并且所测得的数值都在允许的
误差之内。

集成模块 CKK 的丝杠导程误差
订货号 03

除曲线记录 (见图) 之外，还同时提供表
格式的测量记录。

整套系统的摩擦力矩测量
订货号 02

在全部行程长度上测量的摩擦力矩。

文件

前进		  后退

测量行程 (mm)

误
差

 (µ
m

)
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R310ZH 2602 (2007.02) 集成模块

误
差

 (
m

m
)

曲线图举例

给定位置 (mm)

定位精度 P

定位差别范围描述了随机误差的影响。 
它在每个测点上获取。

反向偏差 U

定位差别范围 PS

位置误差 Pa

定位精度相应于全部误差。
它包括了定位中的所有系统误差和随机
误差。

在定位精度中考虑了下列参数：
位置误差
反向偏差
定位差别范围

–
–
–

位置误差为在全部测点上平均值的最大
偏差。 
它代表了系统误差。

反向偏差为两个运行方向上平均值的
差值。 
反向偏差在每个测点上获得。 
它代表了系统误差。

定位精度
根据 VDI/DGQ 3441
订货号 05

在全部运行路程上不等距式选取测量位
置。因此，可测得周期定位误差。
每个测量位置都从两面多次重复运行。
由此而获取下列参数。
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L	 =	(行程 + 2 · 超程) + LT + 25 mm
行程	= 滑台中心在最外开关点之间的最	
	 	 大距离
行程	= 	1500 mm
LT	 =	156 mm
L 	 =	((1500 + 2 · 90) + 156 + 25) mm
L	 =	1861 mm

超程必须大于制动距离。作为制动距
离的参考值可以采用加速距离 s  (见
表“性能数据”)。 
举例 CKR 12-90:  
水平工作，带电机 MSK 030C,  
i = 5, m = 4 kg, s = 82 mm 
超程 > 82 mm ( 估算 90 mm) 

请检查所选的组合是否允许 (额定载荷、转矩、最大转速、电机数据等)!

集成模块的长度

安装开关需用一个固定电缆槽。
开关只允许安装在集成模块的一个测面
上 (左或右)。
有关开关安装和开关型号的信息见“开
关安装”部分。

开关安装

订货数据 说明

集成模块 (部件号): R0364 300 00, 1861 mm 集成模块 CKR 12-90, 长 = 1861 mm
款式 = MG10 带减速器，按图 MG10
导向 = 01 滚珠导轨导向系统

驱动器 = 06 驱动端头，用于安装减速器

滑台 = 41 滑台，长 LT = 156 mm，带连接板

电机安装 = 16 用于电机 MSK 030C, i = 5
电机 = 85 电机 MSK 030C 带制动器

第 1 个开关 = 22 霍尔传感器，常闭式

第 2 个开关 = 21 簧片传感器

第 3 个开关 = 22 霍尔传感器，常闭式

固定电缆槽 / 电缆槽 = 25 固定电缆槽，散装

插座-插头 = 17 插座-插头，散装随同供货

文件 = 02 测量记录：摩擦力矩

订货举例





集成模块
配有滚珠丝杠传动系统和齿形带传动系统

香港

香港九龙长沙湾长顺街19号
杨耀松第六工业大厦1楼
电话: (852) 2262 5100
传真: (852) 2786 0733

北京

中国北京市经济技术开发区

永昌南路6号
邮编: 100176
电话: (86-10) 6782 7000
传真: (86-10) 6782 7488

大连

中国大连市西岗区中山路147号
森茂大厦1603室
邮编: 116011
电话: (86-411) 8368 2602
传真: (86-411) 8368 2702

广州

中国广州市开发区科学城光谱西路

TCL文化产业园办公楼4楼A室
邮编: 510663
电话: (86-20) 8395 4100
传真: (86-20) 3229 9528

成都

中国成都市青羊区顺城大街308号
冠城广场23楼D座

邮编: 610017
电话: (86-28) 6520 3000
传真: (86-28) 8652 7123

博世力士乐中国
上海市长宁区福泉北路333号
邮编: 200335
电话: (86-21) 2218 1111
传真: (86-21) 2218 6111
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